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EC Declaration of Conformity in accordance
with EMC Directive 2014/30/EV)

HCS Mydraulic Control Systems GmbM
Neuffener Str. 29
D-72636 Frickenhausan
Pernby deciaras Tt the product described as folows comples in terms of its design, as well & in
e version placed n ™e stream of commarnce by us, with the relevant requiremants of the directive
This deciaration is void n e svert of any charge 1 the product without our writien sgreement
Product Dgital Ampifier are Controller Mocule
irtondod use: Automaton systems (ndustral applicatons)
Modal DMA 22(A)
Rated valags M4VDC, SELY
Haled power: max. 100 W
Frolection class: n
Prolection degwe P00 (IP20 on reguest)
Rewant EU Drecive: EMC Directive 2014/30/CV
Applicable EU Starcards:
Emissions EN §1000-8-3.2007 » A12011
EN §1000-6-4:2007 = A1 2011
mmunty” EN 61000.6.2: 2006
Oata'manufaciurer's signature
Z s
01.082021 .
Detals of signatory: Dipl. 4ng. (FH) Peter Deuschie (Genaral Manager)
rhyresx Cortrol Sywmrm Srot Ceschifaiutver | Gerwral Varager Dpl mg (™) Pear Cecacrte Oyl rg (TH] vaie Drerusser
Siz / Mest Quarter D-TJEM4 Frickertauner Amatgerichl ! Raginier Cowrt: AG Slutigar: HRE 234009

Obrézek 1: prohlaseni o shodé
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EL8 Elektronicka fidici jednotka 8

EMC Elektromagneticka kompatibilita; vlastnosti jednotky tak, aby vyhovovala smérnici EMC
usB Univerzalni rozhrani pro komunikaci mezi PC a EL8

PC Osobni pocitac

ucC Mikroprocesor; CPU pouzivany uvnitf jednotky k ovladani vsech funkci

IP65 Trida ochrany, ochrana proti vniknuti pevnych ¢astic a vody

LED Svételna dioda

PWM Pulzni 8itkova modulace, zpUsob fizeni vystupniho proudu pfi nizkych ztratach vykonu
Ub Napajeci napéti

FS PIné méfitko
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Terminy

Popis

Amplifier module

Zesilovac pro proporcionalni ventily s modularni strukturou

AH Hub

Softwarovy nastroj spole¢nosti Argo-Hytos pro nastaveni a parametrizaci jednotek EL8

CANopen

Sbérnicové rozhrani pro digitalni komunikaci

USB-C connector

Typ konektoru pouzity na rozhrani USB

www.argo-hytos.com
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5.1 Vseobecné

Tento dokument popisuje funkci modulu digitalniho zesilovace Argo-Hytos , EL8".

Tato pfirucka byla pripravena s velkou peclivosti a jeji obsah odrazi autorovy nejlepsi znalosti. Moznost chyb vsak zlstava a je mozné ji vylepsit.
Nevahejte prosim zaslat spolecnosti Argo-Hytos GmbH jakékoli pfipominky tykajici se chyb nebo pripadné netplnych informaci.

Pred praci s moduly digitalniho zesilovace si peclivé prectéte tento navod!
V kazdém pfripadé je nutné dodrzovat obecné a zejména bezpecnostni pokyny uvedené v tomto navodu!

Elektronicka zafizeni vseho druhu mohou mit poruchy souéastek nebo software muze vést
k nepredvidatelnym reakcim. Je tfeba pfijmout sekundarni bezpecnostni opatreni, aby byla zajisténa
bezpecnost za vsech okolnosti. To plati zejména pro aplikace kritické z hlediska bezpecnosti.

A NEBEZPECi!

Kromé toho je uzivatel zodpovédny za to, aby vzdy dodrzoval platné bezpecnostni normy.

(napf. EN 13849) a implementovat systémovou architekturu schopnou pokryt viéechny bezpecnostni
pozadavky. Jednotka sama o sobé nesplriuje ani troven vykonu uvedenou v normé EN 13849, ani zadnou
uroven SIL podle normy EN 61508.

Platné zakony a bezpecnostni normy je tieba dodrzovat vzdy. Pfed uvedenim zafizeni do provozu nebo
jeho pouzivanim je tfeba provést potfebnou analyzu rizik a pfijmout vhodna ochranna opatieni.

Spole¢nost Argo-Hytos GmbH odmita jakoukoli odpovédnost v pfipadé nedodrzeni téchto pozadavku.

5.2 Rozsah

S pomoci tohoto dokumentu by mél byt profesionalni, kompetentni a vyskoleny uzivatel schopen instalovat, zapojit, pfipojit, uvést do provozu,
nastavit parametry, provést analyzu poruch a odstranit problémy. Dokument také uzivateli poskytne veskeré technické a provozni Udaje potrebné
k bezpecnému provozu vyrobku. Uzivatel je i nadale zodpovédny za vytvoreni bezpec¢ného pracovniho prostredi pfi provozu vyrobku.

Informace obsaZené v této piirucce jsou platné v dobé vydani této verze. Cislo verze a datum vydani této prirucky naleznete v zapati.
Toto plati pro elektroniku EL8 s verzi software V1.02 nebo vy3si.

5.2.1 Autorska prava

© Vsechna prava vyhrazena. S vyjimkou obvyklych recenznich ucell nesmi byt zadna ¢ast tohoto dila reprodukovana nebo pfenasena v jakékoli formé
nebo jakymikoli prostfedky, at uz elektronickymi nebo mechanickymi, vcetné fotokopii, zdznamd nebo jakychkoli systémU pro vyhledavani informaci,
bez pisemného souhlasu spole¢nosti Argo-Hytos GmbH (déle jen , Argo Hytos").

5.2.2 Misto ulozeni dokumentt

Tento ndvod a veskerd dalsi souvisejici dokumentace k hardwaru a softwaru musi byt vzdy ulozeny na misté, kde budou snadno pfistupné a v blizkosti
modulu digitalntho zesilovace EL8 nebo zafizent, ve kterém je nainstalovan.

5.2.3 Vystrazné znacky, symboly a poznamky

Identifikuje bezpecnostni pokyny, které maji varovat pred bezprostfednim a hrozicim nebezpecim pro Zivot
NEBEZPECi a zdravi.
Nedodrzeni téchto bezpecnostnich pokynl nevyhnutelné vede k imrti, vaznému zranéni osob (invalidité)!

Identifikuje bezpe¢nostni pokyny, které maji varovat pred bezprostrednim a hrozicim nebezpecim pro Zivot
a zdravi.
Nedodrzeni téchto bezpecnostnich pokynl nevyhnutelné vede k imrti, vaznému zranéni osob (invalidité)!

VAROVANI Oznacuje bezpecnostni pokyny, které maji varovat pred lehkym zranénim osob.
Nedodrzeni téchto bezpec¢nostnich pokynd mize vést k lehkému zranéni osob.

Nedodrzeni tohoto bezpec¢nostniho pokynu mize mit za nasledek poskozeni majetku!

Strana 6 www.argo-hytos.com
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Dulezité informace o identifikatorech A Voith Company

[ ]
l Dalsi identifikatory (je-li to relevantni):

Identifikator Popis

o/ - Vypisy

o Odkazy na jinou kapitolu, stranku, tabulku nebo obrazek v této pfirucce
modry text Hypertextovy odkaz v dokumentu

1,2, .. Kroky postupu, které by mély byt provadény v po sobé jdoucim poradi.
'STATE' Stavy stavového stroje

«ES» LED diody zesilovace (napfiklad ,,ES”).

<> nézev parametru

Pouziva se pro reference

Tabulka 5: identifikatory
5.2.4 Bezpecnost a zodpovédnost

Informace v tomto dokumentu se mohou bez dalsiho upozornéni zménit.
Spole¢nost Argo-Hytos neprebira zaddnou odpovédnost za pripadné chyby, které se mohou v tomto névodu
objevit.

Tento navod k obsluze predstavuje poznatky spolec¢nosti Argo-Hytos a pfi jeho vypracovani byla vénovana
maximalni mozna péce. Presto se spolecnost Argo-Hytos zfika jakékoli odpovédnosti a narokl na ruceni za
jednotlivé aplikace uzivatele. To plati zejména v pfipadech nedodrzeni predpist, opomenuti, chyb, nespravnych
vykladl a nedorozuméni.

Platné zdkony a bezpecnostni normy musi byt vzdy dodrzovany. Pfed uvedenim zafizeni do provozu nebo pred
jeho pouzitim je tfeba provést potfebnou analyzu rizik a pfijmout vhodna ochranna opatreni.

Tento navod popisuje pouze funkénost a vliv parametrd. Popsané funkce softwaru Ize pouZit v rznych modelech
zesilovacu, které Ize realizovat v Sirokém spektru aplikaci. Proto neni mozné prevzit odpovédnost za vliv
parametrd.

Spole¢nost Argo-Hytos GmbH odmita jakoukoli odpovédnost v pfipadé nedodrzeni téchto pozadavkd.

V pfipadé aplikaci s kritickymi bezpecnostnimi pozadavky nebo tam, kde je nutné dodrzovat predpisy pro
prevenci nehod, mUze byt nutné oddélit komponenty od elektromagnetl pomoci relé v obvodech e-stop.

K vypnuti nestaci povolovaci signal (0 V na svorce X3/1). V téchto pfipadech je nutné zajistit hydraulické a/nebo
mechanické bezpecnostni opatfeni pro zastaveni pohonu (napt. pomoci spinacich ventilt s kontrolou polohy).

Vsechny typy proporcionélnich rozvadéce, které se mohou pouzivat v nejriznéjsich prostredich a aplikacich,
mohou casem selhat, a tedy zpUsobit skody.

Povinnosti zakaznika je analyzovat vsechny bezpecnostni aspekty aplikace. Je pIné v kompetenci vyrobce strojl
a nebo systémového integratora, aby proved| konec¢ny vybér vyrobkl a ujistil se a potvrdil, Ze jsou splnény
vsechny pozadavky tykajici se bezpec¢nosti a vykonu.

Postup vybéru vhodného fidiciho systému a souvisejicich Grovni bezpecnosti je upraven smérnici o strojnich
zafizenich EN 13849.

Odpovédnost za obsah tohoto dokumentu se odmita!

Jakékoli naroky vici spole¢nosti Argo-Hytos GmbH - na zékladé jakéhokoli pravniho ddvodu - vyplyvajici z pouziti
informaci, program, technickych a vykonovych Gdajd atd., popsanych v tomto dokumentu, jsou vylouceny.
Vylouceni v téchto pfipadech neplati pro povinnou odpovédnost, napt. podle ,Zakona o odpovédnosti za skodu
zpUsobenou vadou vyrobku”, v pfipadé tmyslu, hrubé nedbalosti nebo Ujmy na Zivoté, téle nebo zdravi, zaruky
za jakost vyrobku, podvodného zatajeni nedostatku nebo poruseni podminky. Nahrada skody za porusent
podstatné smluvni povinnosti je viak omezena na predvidatelnou skodu, typickou pro dany typ smlouvy,

s vyjimkou p¥ipadu Umyslu, hrubé nedbalosti nebo Ujmy na Zivoté, téle nebo zdravi. Vyse uvedena ustanoveni
neznamenaji zménu diikazniho bfemene ve vas neprospéch.

Vyhrazujeme si pravo kdykoli provést zmény tohoto dokumentu bez pfedchoziho upozornéni.

EL8_Instructions_Hinweise_Pokyny_19155_2en_de_cz_06/2024
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5.2.5 Vseobecné informace

ESD (elektrostaticky vyboj) mlze poskodit souc¢asti modulu. Abyste predesli poskozeni, vzdy dodrzujte nize
uvedena doporuceni!

Odvadéjte statické napéti ze svého téla pomoci osvédcenych postup(.

Pracujte v bezpecném prostredi a nepouzivejte v pracovnim okoli zadna zafizeni, ktera by mohla vytvaret nebo
udrzovat staticky naboj. NepouZivejte vyrobek v mistech, kde jsou podlahy nebo povrchy tvoreny materialy, které
by mohly generovat staticky naboj.

Se v8emi zafizenimi zachazejte velmi opatrné a nedotykejte se exponovanych vyvodd nebo soucasti.
Zarizeni skladujte a prepravujte pouze v originalnim obalu.

Pri uvadéni do provozu je tfeba vénovat zvlastni pozornost spravnému navrhu a realizaci elektroinstalace.
To je tfeba zkontrolovat pred pripojenim napajeciho napéti.

Aby nedoslo ke kolizi, musi byt aktivovédna bezpecnostni zafizeni a koncové spinace. Je tfeba dodrzovat vsechny
bezpecnostni predpisy.

Doporucuje se sledovat signal poruchy (svorka X3/2 (10)).

Poruchy se mohou vyskytnout u nasledujicich pfipadu:

> zmény nastaveni provedené dodavatelem.

» zanedbani provoznich parametrl (napr. napajeciho napéti, pouziti nepfipustnych signald na vstupech nebo vystupech, okolni podminky,
zapojeni, nebezpecné zatéze, jako jsou motory, stykace, relé, ohmové zatéze atd.).

> poruchy v sériové zapojenych fidicich prvcich a nastavenych hodnotach nebo skute¢nych hodnotach
> poruchy naslednych hydraulickych soucasti
» odpojeni civek elektromagnetd.

5.3 Podminky a pravidla

Vénujte prosim pozornost nasim vseobecnym podminkam (k dispozici na vyzadani).

5.4 Stav dodani (vychozi nastaveni)

Viyrobek je dodavan ve stavu pfipraveném k pouZziti (vychozi nastaveni). Po spravné instalaci a nastaveni vech parametrd relevantnich pro danou
aplikaci je modul zesilovace pfipraven k pouziti.

5.5 Spravné pouzivani vyrobku
Moduly digitélnich zesilovact ,EL8" se pouzivaji pro nasledujici aplikace:
» Tizeni proporcionalnich ventill (rozvadéct); se zpétnou vazbou

» prevod signall Zadané hodnoty na proudovy signal pro fizeni jednoho proporcionéiniho ventilu se dvéma civkami s polohovou zpétnou
vazbou ve vyse uvedenych ventilech.

> pouze pro pramyslové aplikace.
Provoz jinych induké¢nich nebo odporovych zatézi se nedoporucuje (motory, topna télesa atd.). Pokud uvazujete o podobnych aplikacich, obratte
se na spole¢nost Argo-Hytos GmbH.

PFi spravném pouzivani je zajisténa bezpecnost uzivatele i bezpecna a spravna funkce zesilovace EL8.

5.6 Neucelové pouziti vyrobku

Moduly digitalnich zesilovaca ,EL8" by se nemély pouzivat v nasledujicich pripadech:

» pokud je zfetelné poskozena

> pfi poskozeni elektrickych spojl

> pokud nefunguiji spravné

> po nespravné manipulaci nebo skladovani

» v nevhodnych aplikacich nebo prostredich.

V téchto pripadech musi byt modul digitalniho zesilovace deaktivovan a zabezpecen proti nahodnému opétovnému spusténi.

V pfipadé aplikaci s kritickymi bezpecnostnimi pozadavky nebo tam, kde je nutné dodrzovat pfedpisy pro prevenci nehod, mize byt nutné oddélit
komponenty od elektromagnett pomoci relé v obvodech e-stop. V téchto pfipadech musi byt zajisténa hydraulicka a/nebo mechanicka bezpecnostni
opatfeni pro zastaveni pohonu (napf. pomoci spinacich ventill s kontrolou polohy).

Aby nedoslo ke kolizi, musi byt aktivovana bezpecnostni zafizeni a koncové spinace. Je tfeba dodrzovat vsechny bezpecnostni predpisy.

K porucham muze dojit, kdyz:
» zmény nastaveni provedené dodavatelem.

» zanedbani provoznich parametrl (napr. napajeciho napéti, pouziti nepfipustnych signald na vstupech nebo vystupech, okolni podminky,
zapojeni, nebezpecné zatéze, jako jsou motory, stykace, relé, ohmové zatéze atd.).

» poruchy v sériové zapojenych Fidicich prvcich a nastavenych hodnotach nebo skutec¢nych hodnotach
» poruchy naslednych hydraulickych soucasti
> odpojenim civek.
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5.7 Vybér a kvalifikace pracovnik o ompany

Se zesilovatem mohou pracovat pouze kvalifikovani uzivatelé. Kvalifikovani uzivatelé jsou fadné vyskoleni odbornici s potfebnymi znalostmi

a zkusenostmi. Tito odbornici musi mit zejména opravnéni uvadét do provozu systémy a vykonové obvody v souladu s normami bezpe¢nostniho
inZzenyrstvi. Musi byt obezndmeni s bezpecnostnimi koncepcemi béznymi v automatizaci.

5.7.1 Dotazy a objednavky

Pro objednani produktu je vyZzadovan kéd objedndavky.
Viz o Kapitola , 6.4 Objednaci kli¢”, strana 11.

5.7.2 Servis a opravy

A VYSTRAHA V zadném pfipadé se nepokousejte vyrobek opravovat sami.

Po opravé je tfeba provést urcita nastaveni a testovaci postupy; to maze provést pouze kvalifikovany a autorizovany personal. Viyrobky, které vyzaduiji
opravu, Ize zaslat na adresy:
Viz o Kapitola ,,5.7.1 Poptavky a objednavky”, strana 9.

K zaslanému zbozi prilozte podrobny popis chyby, poruchy nebo zavady a uvedte sériové ¢islo a datum nakupu. Urychlite tim proces a zarucite
rychlou a spolehlivou opravu.
Viz o Kapitola ,5.7.1 Poptéavky a objednavky”, strana 9.

V pripadé zavady nebo poruchy vam mize distributor pred pfijetim objednavky na opravu poskytnout telefonické nebo pisemné pokyny. Pro servis
a opravy nabizime zkuseny a kvalifikovany personal. V pfipadé, Zze potfebujete nasi pomoc, obratte se na adresu:
Viz o Kapitola ,,5.7.1 Poptavky a objednavky”, strana 9.

5.7.3 Cisténi, skladovani, preprava

Vyrobek by mél byt prepravovén a skladovan pouze v originalnim obalu, aby byla zajisténa vhodna ochrana proti mechanickému poskozeni
a elektrostatickému vyboji.

> Chrarite modul zesilovace pred vlhkosti a prachem.

» Dodrzujte povoleny rozsah teplot pro skladovani a prepravu.

» Pokud by bylo nutné zesilovac vycistit, doporucujeme jej zaslat zpét vyrobci nebo kterémukoli distributorovi a partnerovi:
Viz o Kapitola ,,5.7.1 Poptavky a objednavky”, strana 9.

for Vybalovani a manipulaci s pfistrojem pfenechejte vhodné vyskolenému personalu.
VAROVANI M A N P -
Pozor na poskozeni zesilovace elektrostatickym vybojem.

5.7.4 Stav dodani (vychozi nastaveni)

Vyrobek je dodavan ve stavu pfipraveném k pouziti (vychozi nastaveni). Po spravné instalaci a nastaveni vech parametrd relevantnich pro danou
aplikaci je modul digitalniho zesilovace pfipraven k pouZziti.

5.8 Uvod

Modul digitalniho zesilovace EL8 je vybaven 3pickovou technologii. Toto elektronické zafizenf splriuje primyslové normy pro EMC. Tim je zajisténa
vysokd bezpecnost proti ruseni a nizké vyzarovani ruseni.

Vlykonnostnich charakteristik je dosazeno diky pouziti nejmodernéjsi mikroprocesorové technologie (32bitovy procesor s plovouci desetinnou ¢arkou)
v kombinaci s dalsimi nejmodernéjsimi komponentami. Kromé v3ech Fidicich funkci zvlada mikroprocesor také fizeni v uzaviené smycce. Funkce
systému jsou v podstaté urcovany softwarem a poskytuiji rezervni kapacitu pro dalsi vyvoj a Upravy.

Rada EL8 se vyznacuje nasledujicimi vlastnostmi:

> pIné digitalizovany zesilovaci modul s vyhodou
- bez nutnosti nastavovani potenciometry
- neni nutné nastaveni jumperd
- digitaIni nastaveni a zobrazeni vsech parametrd pomoci PC s AH Hub
- bezpecnost uzivatele pfi parametrizaci
» flexibilni a spolehlivy systém:
- pouziti moderniho 32bitového procesoru pC s plovouci desetinnou ¢arkou
- vysoky vykon a presto rezerva vykonu
- vysoka spolehlivost diky integrovanym hlidacim funkcim.
- variabilni nastaveni magnetickych systém0 umozriujici vysokou flexibilitu.

» funkenf vyuziti rozhrani:
- zména vybranych parametrd “on-the-fly” bez ruseni nebo preruseni pracovniho cyklu.
- analyza vykonu systému pomoci volby parametrli zobrazeni pomoci pocitace a pomoci ¢tyrkanalového osciloskopu.
funkce obsazena v nastroji AH Hub
- dostupna BUS rozhrani (CAN-OPEN)
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5.9 Obecné aplikace pany

Modul zesilovace EL8 se pouziva pro

> proporciondlni rozvadé¢ se zpétnou vazbou

» proporciondlni vestavné ventily se zpétnou vazbou

» proporcionaln{ tlakovy redukéni ventil se zpétnou vazbou

» vestavné ventily se zpétnou vazbou

» vdechny druhy ventill pouzivanych v aplikacich se zpétnou vazbou procesnich hodnot (napt. poloha vélce, tlak, rychlost, otacky atd.)

Pro verze pro poufziti v otevienych smyckach se obratte na svého distributora nebo na spole¢nost Argo-Hytos GmbH, kde ziskate dalsi informace.

5.10 Uvadéni verze softwaru

Tento navod plati pro EL8 s verzi softwaru V1.02* nebo vy3si!

6. Piehled a popis produktu

6.1 Technické parametry

» Externi elektronika pro listu DIN je urcena pro ovladani jednoduchych nebo dvojitych elektromagnetickych hydraulickych ventill
v otevfené nebo uzaviené smycce.

> Elektronika plynule fidi polohu Soupétka ventilu tmérné velikosti vstupniho signalu s minimalni hysterezi.

» Vystupni fidici proud pro civku elektromagnetu je nezavisly na zméndch teploty a zménach impedance zatéze.
» Rizeni civky pomoci signalu PWM snizuje hysterezi ventilu a optimalizuje pfesnost polohy $oupatka.

> Jadrem spolehlivé a flexibilni elektroniky je 32bitovy procesor s vysokou vykonnostni rezervou.

» Elektronika je odolna vici chybam prenosu. Integrovany algoritmus pro korekci chyb zabraruje zkreslenf signalu béhem prenosu nebo
ukladani dat

Spravné zapojeni je zndzornéno na schématu zapojeni.
Viz o Kapitola ,, 7.4 Konektory pro PRL2", strana 16.

6.2 Technicka data

16 (4 x 4) pripojovacich svorek (0,2 ...2,5 mm?)
Phoenix Combicon MSTBT 2,5/4-ST

Elektrické pripojeni

Rozliseni procesoru bit 32-bit
Rozliseni A/D prevodniku bit 16-bit
Frekvence PWM kHz azdo 22,2
Pfipojeni pro parametrizaci USB-C

Pro napdjeni: 1.5mm2 (AWG16) pro napajeni a civky; max. délka = 50 m,

Doporuceny priifez kabeld Pro fidici signal : 0.5mm2 s maximéalni délkou = 50 m.

Rychlost cyklu ms 0,1
Jmenovité napéti civky STD V DC 12 24
Jmenovité napéti civky PRL V DC 24 (+/- 10 %)

Vicebarevna stavova LED: zelend = zafizeni pracuje spravné

Signalizace LED

Zluta = aktivni vstup ,,ENABLE”
Cervend = chyba

Kompenzovana teplota °C (°F) -40 ... +85 (-40 ... 185)
Provozni teplota °C (°F) -40 ... +70 (-40 ... 158)
VIhkost vzduchu max. 95 % (nekondenzovany)
Material pouzdra PA 66 - FR

Rozméry mm (in) 22,5x100x 114 (0.89 x 3.94 x 4.49) [Sxvxh (W xHxD)]
Hmotnost kg (lbs) 0,13(0.287)
Odolnost proti EMC EMC 2014/30/EU
Stupen pokryti IP20

Elektrické parametry

Napéjeci napéti STD V DC 10,8 ... 28,8
Napajeci napéti PRL V DC 21,6...28,8

Analogovy vstupni signal

+10VDC; 4...20 mA

Analogovy vstupni signal pro zpétnou vazbu

+10VDC; 4...20 mA

Vstupni impedance (napétova; proudova)

U=200kQ;1=255Q

Digitalni vystupni signal

2xPWM=0,8...35A

Pocet digitalnich vstupl

3(51.01; S1.02; ENABLE)

Strana 10

Tabulka 6: technicka data
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6.3 Schéma hardwarového bloku (pro provozni rezim 04) A Voith Gompany

X444 (16)
+ Power Supply DC = USB-C
24V (12 ....33 V) | interface
oV -|-- DC = I PE connection at housing to DIN rail |||_- PE
X4/3 (15)

Set Point $1.01 &2 X372 (9) Error
(Comparator)
. X2/2 (6
Set Point $1.02 &2
+24 VL LEna Solenoid B
X3/1(9) PWM X1/4 (4)
Enable "= LE[: .......
X13(3) i
X2/3 (7 H
Feedback Fb1- & >R I —
upply
Feedback Fb1+ &L aY Valve Eﬂ Supply GND
- X2/3
0...+-10V;0 ... 10V, differential +24V Ena Signal X2/4
..+ 25V.75. +25V:6.. +-4V:5_ +-3V;5 _+ 26V, differential (SRS X112 2)
0..20mA;4 ... 20 mA; 10 ... +- 10 mA; 12 ... +- 8 mA PWM | ...
(cable fracture detection selectable where applicable) |.Et
X3/3 (11
Set Point $1.06 + m— ) X
. X3/4 (12) } Jﬂ-gt <]: )
Set Point $S1.06 - m—— oY Solenoid A

0...+-10V;0..10V;5V ..+ 5V;5V .. +-4.5YV, differential
0..20mA;4 ... 20 mA; 10 ... +- 10 mA; 12 ... +- 8 mA
(cable fracture detection selectable where applicable)

Cisla v zavorkéach oznacujf ¢isla vytisténa na konektorech!
Obrézek 2: blokové schéma hardwaru

6.4 Objednaci kli¢

Elektronicka fidici jednotka EL8

Verze
STD standard
PRL PRL2 verze

Celkovy pocet variant:

12/ 24V DC; STD / PRL
EL8
EL8-PRL (pouze s 24V civkou!)

Obrazek 3: objednaci kli¢

7. Instalace

7.1 Montaz

> Modul Ize namontovat v libovolném sméru. VertikaIni montaz je Rozméry montazni listy:

vhodnéjsi pro lepsi chlazeni 100
> Modul by mél byt namontovan ve stinéném prostredi. (napf. rozvadéc) < > 1
> Modul musi byt namontovan na montazni listu (EN50022). ‘2_5, e
35 27
52x18 75

Obrézek 4: rozméry montazni listy (DIN lista)

www.argo-hytos.com Strana 11
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7.2 Pfipojeni pany

7.2.1 Obecna doporuceni

Obecné napajeci napéti pro jednotku je na svorkach:
X4/3 (15) =0V a X4/4 (16) = +UB je 18 V az 28 V DC, zbytkové zvinéni <10 %.

Provoz je mozny i pfi napajecim napéti az 12 V DC. V tomto pfipadé mohou platit ur¢itd omezeni.

Vystupni obvody jsou elektronicky chranény proti nadproudu a zkratu.
Dalsi moduly zesilovact by mély byt chranény rychle plsobici pojistkou.

Elektromagnety jsou pfipojeny na svorky:

X1/1 (1) a X1/2 (2) — civky A X1/3 (3) a X1/4 (4) — civky B

7.2.2 Vodice a priprava

Pfipojovaci vodice musi splfovat nasledujici specifikace:

Funkce Pozadované
Typ vodice Pripojny kabel; lanko
Prirez:

civky a napajeni min AWG 16/ 1,5 mm?

Elrgrrgzl fizeni a senzor: min AWG 20/0,5 mm?

Délka vodice Max. 50 m (> 50 m konzultovat s vyrobnim zavodem)
Délka stahovani 7 mm

Pajeni vodicu Neni dovoleno!

Tabulka 7: terminy a definice
Sroubové svorky jsou navrzeny tak, aby umoziovaly pfipojeni vsech druhG médénych vodicd. Lze pouzit vodice s dutinkou.

Dalsi podrobnosti naleznete v katalogu vyrobkd spole¢nosti Phoenix Contact.

Sestava obsahuje elektronické soucastky. Nespravna manipulace nebo obsluha mize vést k poskozeni
elektrostatickym vybojem (ESD). S pfistrojem smi pracovat pouze vyskoleny persondl. Je tfeba dodrzovat viechny
bezpecnostni pokyny. Odpojenim modulu pfi zapnutém napajeni mize dojit k poskozeni. Takovym ¢innostem
se za vsech okolnosti vyhnéte. Informace uvedené v tomto dokumentu se mohou zménit bez predchoziho
upozornéni.

7.2.3 EMC

Zafizeni fady EL8 jsou zafizeni tfidy , A", a proto jsou vhodna pouze do primyslového prostredi.

Velmi déleita je vzdalenost mezi zdrojem rugenf (zafizenim vyzaFujicim ruseni) a jimacim zafizenim (zafizenim pod vlivem rugent). Cim vétsi je
vzdalenost mezi zdrojem ruseni a jimacim zafizenim, tim mensi jsou Ucinky na zafizeni. Jinymi slovy, ¢im blize je zafizeni umisténo ke zdroji rusent, tim
vetsi jsou amplitudy ruseni. Z tohoto divodu by méla byt mezi zesilovaci a silnymi zdroji ruseni dodrzena minimalni vzdalenost 0,25 m. Za silné zdroje
ruseni je tfeba povazovat nasledujici zafizeni:

> spinané napdjeci zdroje

» frekvencni ménice

» moduly digitalnich pohont

» sitové filtry s kabeldzi (i stinéné)

> komutatorové motory AC/DC

> kabely motor( (i stinéné)

» spinané induk¢nosti, i kdyZ byla pfijata opatfeni proti ruseni (elektromagnetické ventily, stykace, relé atd.).

Jednim z nejcastéjsich vstupnich bodu rusent je elektroinstalace. Pokud jsou rusivé kabely poloZeny alespor 0,25 m od kabelt nachylnych k rusent,
|ze jejich vzajemné ovliviiovani minimalizovat. Casti kabeléZe zesilovace mohou byt nachylné k ruseni (analogova nastavena hodnota a skute¢na
hodnota, elektromagnetické kabely). Pokud jsou tyto kabely poloZeny paralelné na vzdalenost delsi nez 10 m, je tfeba zvétsit potfebnou vzdélenost
mezi nimi. Kabely nachylné k ruseni by nikdy nemély byt polozeny paralelné s kabely motoru. Vliv je nejmensi, pokud se kabely kfizi zejména pod
Uhlem 90°.

Ruseni vsak mohou zpUsobovat i kabely v elektroinstalaci zesilovace, zejména solenoidové kabely.
Priklady zafizeni, ktera jsou obzvlasté nachylna k rusent:

» kancelarské pocitace

> senzory s malym vystupnim napétim / proudem
> kapacitni bezdotykové spinace

> audio zafizeni (televize, hi-fi, radio atd.)

» zafizeni, kterd nesplriuji smérnice EMC

Strana 12 www.argo-hytos.com
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7.2.4 Specificka doporuceni pro elektroinstalaéni a ovladaci skiiné A Voith Company

Nasledujici pravidla a tipy nejsou v zadném pfipadé Uplné. Vzhledem k tomu, Ze se rizné elektronické komponenty pouzivaji v riznych okolnich
podminkach, predstavuji tyto pokyny pouze kompromis. Skutecné provedeni zapojeni zavisi také na vyzafovani ruseni a citlivosti jednotlivych
komponent na rusent.

» Pro pripojeni elektromagnetu pouZijte stinéné kabely s kroucenymi pary. Stinéni musi byt na obou koncich uzemnéno (PE Protective Earth).
Kapacita by méla byt cca. 120 pF/m. Pokud jsou kabely dlouhé az 100 m, musi byt jejich prafez 1,5 mm? a u kabelG 2,5 mm? .delsich nez
100 m.

» Stinénf digitalnich signalovych vedeni maji byt pfipojena na obou koncich k PE, méla by byt zajisténa dobra vodivost spojent.

> Pfipojeni nastavené hodnoty a skutecné hodnoty by méla mit stinéné kabely s kroucenymi péry. Stinéni analogovych signalovych linek ma
byt propojeno, s nizkou impedanci na obou koncich k PE

>V prostfedi s vysokym rusenim pouZivejte pro pfipojeni fizeni dvojité stinéné kabely. Vnitfni stinéni je uzemnéno na jednom konci, vnéjsi
na obou koncich.

» 'V pfipadé nizkofrekvencniho ruseni na analogovych signédlovych linkach (koliséni mérenych hodnot) je tfeba pfipojit stinéni. na jednom
konci. Pfednostné pouzijte odpovidajici kompenzaci potencialu (viz také nasledujici bod)

> Analogova GND (svorka 262) je referencnim bodem pro signdly Zadané a skute¢né hodnoty. Vsechny prevodniky zadané a skutecné
hodnoty musi byt pfipojeny k této svorce, aby se zabranilo posuntim a nespravnym mérenim.

» Pouzivejte pouze kabely s Cu stinici mfizkou a krytim >85 %. Vyhnéte se stinicim foliim. Je tfeba se vyhnout kovovym foliim.

> Stinénf by nemélo byt preruseno po celé délce kabelu. Pokud je nutné pouzit stykace, bezpecnostni spinace, tlumivky atd. v kabelazi,
mUze byt nutnd instalace kovového pouzdra s vysokym vysokofrekvencnim stinénim.

» Aby stinici svorky dobfe fungovaly, musf byt pfipojeny na velké plose ke stinici listé.
> Stinicf lista musf byt instalovana v blizkosti kabelového kanalu v rozvadéci.

> Kovové casti elektrické skiiné maji byt na velkych plochach spojeny s nizkou impedanci. Provedte pozadované pfipojeni pomoci
mechanickych pomcek, jako jsou napfiklad drésaci desky, je-li to nutné. Dvere rozvadécové skiiné spojte co nejkratsimi homogennimi
paskami (vicenasobnymi)

> Elektromagnetické ventily, stykace, relé, brzdy atd. musi byt odruseny pfimo u zdroje ruseni. Vhodna odrusovaci zafizeni jsou,
napfiklad RC ¢leny, diody nebo varistory.

> Analogova a digitalni signalova vedeni by méla do rozvadéce vstupovat pokud mozno pouze z jedné strany.
> Nestinéna vedeni elektrického obvodu musf byt zkroucena.

> Pomocné vodice musf byt uzemnény na obou koncich.

> Vyhnéte se zbyte¢né dlouhym vedenim. Tim se udrzuje nizka vazebni impedance.

» Kabelaz by pokud mozno neméla byt volné zavésena ve skfini. Kabely, v¢etné pomocnych kabeld, pokladejte co nejblize k montazni
desek a skfiné rozvadéce.

>V pripadé rozdilu potencialt mezi stinicimi spoji by mél byt paralelné ke stinéni polozen kompenzacni vodi¢ o prifezu <10 mm?, aby se
snizil pfechodovy proud. Obecné je mozné vicenasobné pripojeni stinéni ke skfini rozvadéce, a tedy PE. Mozné je také vicenasobné
pfipojeni stinéni mimo skfin.

» Pokud jsou nainstalovany filtry, umistéte je blizko zdroje ruseni a zachovejte dobry povrchovy kontakt se skfini nebo montazni deskou.

» Pokud jsou pouzity ménice, je tfeba zajistit filtry ménic¢l. Motory s proménnymi otackami muize byt nutné pfipojit pomoci stinénych
vedeni. Je tfeba dodrzovat vsechny dalsi pokyny vyrobce ménice.

Na nasledujicich dvou stranach jsou uvedeny ilustrace:

> NejdUlezitéjsi typy zasaht a jejich naprava
» Konstrukce elektrickych rozvadécd a systém@ vhodnych pro EMC

Diagramy byly poskytnuty nasimi kompetentnimi partnery pro vdechny otazky tykajici se EMC:

NKL GmbH

Birckichstr. 15

D-74549 Wolpertshausen
Tel.: (+49) 7971 - 96810
Fax.: (+49) 7971 - 968150

VYSTRAHA V zadném pripadé nepouzivejte logické signaly z modulu (napt. ,Chyba”) pro spinani bezpecnostnich obvodu
stroje (viz také norma EU EN13849)!

www.argo-hytos.com Strana 13
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Nejdilezitéjsi typy zasahli a opravnych prostiedk: A Voith Company
Symetrické ruseni:
—
source of potentiglly
interference Sus;eptlble
equipment
~——

Symmetrical interference currents flow simultaneously from the source of
ground interference and back via the interconnecting lines connected (differential-mode
capacitance — T

—_— ground
interference). Symmetrical interferences are independent of the groud capacitance. ]

capacitance

S S S S S S/

Typické zdroje symetrického rusent:

7

V3echny typy usmérfiovacl, tyristorové regulace, jako napt. frekvencni ménice, polovodicova relé atd.
V praxi se symetrické ruseni vyskytuje predevsim jako ruseni vedené v oblasti nizsich kmito¢td do 1 MHz.

single choke

source of A

| potentially
interference O Cx susceptible
| equipment

capacitor between conductors
ground

. ground
capacitance =TT

capacitance

v

SIS S S S S S S SSS SSSSSSS

Symetrické interference jsou potlaceny:

7

> kondenzatory mezi svorkami (kondenzatory “X"):zkratuji rusivé proudy tésné predtim, nez dosahnou potencialné
citlivého zafizeni.

> jednotlivé tlumivky v proudové cesté pfichoziho a odchoziho vedeni. Tyto tlumivky jsou G¢inné pro symetricka
vedeni. a zvysuji impedanci symetrického rusivého obvodu.

Obrazek 5: EMC - ruSeni a ndpravna opatreni

www.argo-hytos.com
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Navrh rozvadécovych skfini a zafizeni odpovidajici EMC A Vioith Gompany
V3echna zafizeni s kovovym krytem nebo konektorem pro PE by méla byt fadné, tj. kratce a s velkou sty¢nou plochou, pfipojena k montazni desce
rozvadéce nebo k podvozku stroje, aby bylo zajisténo spravné vyrovnani potenciald.

Za timto Ucelem je tfeba odstranit izolaci montazni desky, zejména pod systémy vykonovych pohon a jejich prislusnymi filtry.

Nejlepsim Fesenim je pouziti vodivé montazni desky, ktera je pozinkovana.

Polozte silovy
kabel ke stridaci
zvlast!

Vystupni filtr pro ménic
je nutny, pokud

neni pouzit stinény kabel
motoru!

Pokud je pouzit stinény

Umistéte filtr napajeciho kabel motoru a je

vedeni pro celou skFir co
nejblize ke vstupu napéjeciho
vedeni!

Nepokladejte napajeci vedent
pres celou skfin, dokud neni
pripojeno k filtru!

Pripojte PE primo ke skfini

a montazni desce na vstupu!

Stity by mély byt
pfipojeny pfimo

k zemi na €

vstupu do skriné!

Stinéni analogovych
signalovych linek

(napt. PT 100) by mélo_ -

byt pripojeno pouze
na konci, kde je
umisténo zafizent,
které prijima signal.

pro prenos dat by mélo byt pfipojeno

na obou koncich!

www.argo-hytos.com

Podvozek stroje
(symbolicky)

Signalové a datové
vedeni by mélo byt
vedeno oddélené od
napajecich kabeld!

fadné pripojen na
obou koncich, nemusi
byt vystupni filtr!

, Instalujte samostatny zemnici
vodi¢, aby kompenzacni proudy
nemusely protékat pouze pres
stinénf kabelu!

e, F.ﬂl—‘j

D

Obrazek 6: EMC - vhodna konstrukce rozvadécovych skfini a zafizeni
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A Voith Company

Terminal X1/1 (1)

Terminal X1/2 (2)

Terminal X1/3 (3)

Terminal X1/4 (4)

Konektor X1
onextor Elektromagnet A-

Elektromagnet A+

Elektromagnet B-

Elektromagnet B+

Terminal X2/1 (5)

Terminal X2/2 (6)

Terminal X2/3 (7)

Terminal X2/4 (8)

Konektor X2 N/C

N/C

Zpétna vazba Fb1- Vstup senzoru

Zpétna vazba Fb1+ Vstup senzoru

Terminal X3/4 (12)

Terminal X3/3 (11)

Terminal X3/2 (10)

Terminal X3/1 (9)

Konektor X3

Analogovy vstup S1.06-

Analogovy vstup S1.06+

Error / Comp.

Enable

Terminal X4/4 (16)

Terminal X4/3 (15)

Terminal X4/2 (14)

Terminal X4/1 (13)

Konektor X4

Napajeni + 24V

Napajeni 0 V

Nastaveny bod 2 (51.02)

Nastaveny bod 1 (51.01)

Obrazky konektoru s cislovanim 1 az 16:

Tabulka 8: prirfazeni vyvodu

Supply 24V [55® {5 ® |51.06- nclon® |[—O | A-
Supply 0 V ><® ><® S1.06+ n/c M | A+
51.02 | @ [ ® |Error Fo1-|INQ |—® | 18-
S1.01 | Enabl Fb1+|oo 1B
@O [©® |Enable * N s * Obrézek 7: konektory pro EL8-STD
7.4 Pfifazeni vyvodu pro EL8-PRL2
Signal Kontakt - barva vodi¢e | Konektor : ; ;
,g PRSP P . ventilu PRL2 | POPIS EL8 vjvod | Popis
Vystup ze snimace invertujici (IN+) 1-cernd X1 Neofinoi
Vystup ze snimace neinvertujici (IN-) | 2 - zelena - - epfipojeno T
Napajeni snimace 24 V 3 - ¢ervena 6 OUT- X1/2 Vstup 2 pro linedrni motor PRL2 ()
Napéjeni snimace 0 V 4 - bil + stinéni - - X1/3 Nepfipojeno
Vstup 1 pro linedrni motor PRL2  (+)| 5 - bila silna 5 OUT+ X1/4 Vstup 1 pro linedrni motor PRL2  (+)
Vstup 2 pro linedrni motor PRL2  (-) | 6 - Cervend silna - - X2/5 n/c
78 (3.07) ‘ - - X2/6 n/c
2 IN+ X2/7 Vystup ze snimace neinvertujici  (+)
1 IN- X2/8 Vystup ze snimace invertujici (-)
,3' - - - - X3/9 Vstup Enable, aktivace vystupnich stuprid
] - - X3/10 Chybovy vystup, vse v pofadku — 24 V
- - X3/11 Nastavena hodnota, S1.06+ / IN+
- - X3/12 Nastavena hodnota, S1.06- / IN-
4 Tansd. SUPPY X413 Napajent snimace OV
3 Transd. SUPPYY xa/14 Napéjeni snimate 24 V
- - X4/15 EL8 napajeni 0 V
- - X4/16 EL8 napdjeni 24 V
Dbejte na spravnou polaritu pripojeni zpétné vazby!
Tabulka 9: propojovaci tabulka EL8-PRL2
Ucc24V |50 [ |51.06- nclon® |[—=® | n/c
UccOV ><® o [51.06+ n/c o ><® | Out-
=54y [P | |Eror N+ [—® | n/c
221 0V|Z30 [co® |Enable IN-|oo® [~ ® |10ut+

Obrazek 8: konektory pro EL8-PRL2

www.argo-hytos.com
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8. Uvedeni do provozu A Voith Company

8.1 Piedni prvky

Pred zapnutim napéjeciho napéti je tfeba zkontrolovat elektrické zapojeni. Koncové spinace a bezpe¢nostni
zatizeni musi byt aktivovany, aby se zabranilo nekontrolovanym pohybdm. Peclivé dodrzujte pfislusné
bezpecnostni predpisy. Musf byt pfijata vhodna opatieni pro nouzové zastaveni.

X2

Vicebarevnd stavova LED dioda:
Zelend = funguje dobre
Zluté = aktivni vstup ,ENABLE”
Cervené = chyba

Prvek Funkce

Stavové LED diody | zobrazeni stavu

Pro nastaveni parametrdi
Erostfedknictvim PC nebo

p omunikace se strojem.
Rozhrani USB-C Také pro diagnostiku pomoci
osciloskopu zabudovaného
v AH Hub.

Interface USB-C

X3

Obrézek 9: pohled na jednotku zepredu

X4

8.2 Nastaveni parametrt

Dostupné parametry pro verzi EL8:

Zobrazeni Nastavena hodnota / rampy | Kontrolor Rozsifena stranka . L .
d41.01 5101 C1.00 E00 o K‘dISpO.ZICI je uplny seznam parametrd. Viz: B
Viz kapitola , 12 Kompletni seznam parametrd”,
d1.02 $1.02 C1.01 E02 l strana 32
d1.03 r1.01 C1.02 EO3
d1.04 r1.02 C1.03 EO4
d1.05 r1.03 C1.04 EOS5
d1.06 r1.04 C1.05 EO6
d1.07 C1.06 EO7
d1.08 C1.07 EO8
d1.09 C1.08 E09
d1.10 C1.09 E10
d1.11 C1.10 E11
d1.12 c1.11 E12
d1.13 C1.12 E13
C1.13 E14
C1.14 E15
C1.15 E17
C1.16 E18
C1.17 E19
C1.18
C1.19
C1.20
C1.21
C1.22
C1.23
C1.24
C1.25
C1.26
C1.27
C1.33
C1.36
C1.37
C1.38
C1.40
L1 Tabulka 10: prehled parametr

www.argo-hytos.com Strana 17
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8.3 Provozni rezimy pany

Nastaveni parametru EQO urcuje, ktery provozni rezim je aktivovan. Tento parametr je prednastaven z vyroby!
Pro kazdy z rezim( jsou zpfistupnény pouze parametry relevantni pro dany rezim.

‘ Rezim Popis / verze modulu

‘ 3 Uzaviend smycka, 1 proporcionalni ventil se 2 elektromagnety a jednou zpétnou vazbou (verze EL8)

Tabulka 11: provozni rezimy
8.4 Popis softwarového programu

8.4.1 Obecna dostupnost a pfifazeni parametru

V provoznim rezimu 3 jsou viechny nastavené hodnoty (analogové a digitalni — S1.06, S1.01, $1.02) pfifazeny jedné funkéni vétvi. Druhy analogovy
vstup se pouziva jako vstup zpétné vazby (Fb1)

PFi standardnim nastaveni s parametrem C1.05 = + 1,00, v3echny kladné nastavené hodnoty aktivuji elektromagnet B a vSechny zédporné nastavené

hodnoty aktivuji elektromagnet A. Parametr C1.05 =-1,00 toto pfifazeni obraci a pfi parametru C1.05 = 0,00 jsou vsechny nastavené hodnoty
deaktivovany.

. Zmény parametrd smi provadét pouze vyskoleny persondl. BEhem sefizovani by mél byt pohon vypnuty. Kazda
VYSTRAHA N o Gox
zména parametrl je okamzité ucinna

8.4.2 Digitalni nastavené hodnoty (51.01, $1.02)

W
digitalni
S1.01 S1.02

Digitalni nastavené hodnoty jsou interni programovatelné nastavené hodnoty , které se aktivuji digitalnimi vstupy. Dvé z téchto programovatelnych
nastavenych hodnot Ize zvolit pomoci prislusného vstupu. Tyto zadané hodnoty jsou pfifazeny a uloZeny v parametrech S1.01 a $1.02.

» Vstupy Ize ovladat pfimo z PLC.

» Pokud je poZadovana elektricka izolace mezi PLC a zesilovacem, musi byt pouZity externi izolacni prostfedky.
> Obé digitalni zadané hodnoty prochazeji generatorem rampové funkce.

> V8echny zadané hodnoty jsou aditivni a obsahuiji vlastni smérovou informaci.

» Pokud je zvoleno nékolik zddanych hodnot soucasné, je nasledné zpracovan soucet téchto zadanych hodnot.
> U binarnich kombinaci Ize zvolit celkem 4 hodnoty.

8.4.3 Analogova nastavena hodnota (51.06)

w
Analog
$1.06

» Nastavena hodnota $1.06 je urcena pro napétové a proudové signdly (diferencidlni vstup). Rozliseni vstupu: 16 bit0.
Rozsah signélu je: 0 ... £ 10 V. nebo 0 ... 20 mA nebo 10 mA £ 10 mA nebo 4 ... 20 mA nebo 12 mA + 8 mA
volba detekce preruseni kabelu pro proudovy vstup a volba typu Zadané hodnoty pomoci parametru E15.

» Pokud je pro $1.06 zvolen proudovy rozsah, je automaticky aktivovan méfici odpor 255 Q.

>V pfipadé aktivované detekce pretrzeni kabelu proud pod Urovni spousté vypne povolovaci signal zesilovace a chybovy vystup automaticky
klesne na 0 V. Soucasné se stavova LED dioda rozsviti cervené.

» Pokud je zvolen proudovy vstup, jsou vstupy monitorovany na nadproud. Pokud dojde k nadproudu, vstup je vypnut automaticky vypne,
aby se zabranilo poskozenf vstupu. Soucasné se vypne povoleni a chybovy vystup klesne na 0 V a stavova LED dioda se rozsviti cervené.

» Je-li EO8 = 1, prochazi nastavena hodnota generatorem funkce rampy (rampa). Pokud je parametr EO8 = 0, analogova nastavena hodnota
funkci rampy obchéazi.

» Nastavena hodnota S1.06 se vypocitad podle polarity s ostatnimi nastavenanymi hodnotami.
» Vstup pro S1.06 je navrzen jako diferencialni vstup v rozsahu provozniho napéti + 15 V.
» Signal pro nastavenou hodnotu S1.06 musi byt normalizovan na = 10V, jinak dojde k pretizeni A/D prevodniku.

> XI pfipadé pouziti proudovych vstupnich signali jsou vstupy chranény proti pretizeni. Pfi proudech nad cca 25 mA se spusti chybové
asent.

» Detekce preruseni kabelu, pokud je aktivovana, vyvold chybu pfi proudech nizsich nez cca 2 mA. Informace o chybovych kédech naleznete
na adrese:
Viz o Kapitola ,10.5 Displey a chybova hlaseni”, strana 30

o Pro potlaceni ruseni je tfeba deaktivovat nepouzivanou analogovou nastavenou hodnotu S1.06 pomoci parametru E17.
1 Analogova zadana hodnota S1.06 neni skutecny parametr; predstavuje externi zadané hodnoty.
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8.4.4 Funkce rampy (r1.01 do r1.04) ol bompany

r1.01 dor1.04 Nastavené body jsou odpovidajicim zplsobem integrovany do generatoru rampové funkce. Pro kazdou zménu sméru
|ze nezavisle nastavit dobu rampy. Lze nastavit casy od 0 do 39,5 s. Rozliseni je 0,01 s.
Charakteristika rampy je pfifazena takto:
r1.01 rampa od 0 do zapornych hodnot r1.03 rampa od 0 do kladnych hodnot
konst. VZGStUp r1.02 rampa ze zapornych hodnot na 0 r1.04 rampa od kladnych hodnot po 0
0 >
| é r1.01 r1.02 T v
konst. ¢as
. r1.04
Ry r1.03 0 T
0 >
E08 =0 puUsobi pouze digitalni nastavené hodnoty, konstantni ¢asova zakladna a linearni
E08 =1 ma vliv na vsechny nastavené body, konstantni rychlost narlstu a linearni
E08 =2 volitelné doby nabéhu (ramp)
- funkci rampy Ize prepnout
- vstup S$1.01 voli rampu r1.01 a r1.02.
- vstup $1.02 voli rampu r1.03 a r1.04.
- pokud jsou $S1.01 a $1.02 vypnuty, neni aktivovana zadna rampa.
- pokud jsou $S1.01 a $1.02 zapnuty, jsou aktivovany vsechny rampy.
- vybrané parametry S1.01 a $1.02 jsou stéle aktivni a musi byt nastaveny na 0, pokud se nemaiji pouzivat.
8.4.5 Priklady ramp
Priklad 1: Priklad 2:
E08 = 0, zesilovac s konstantni ¢asovou zakladnou E08 = 1,rampa s konstantni rychlosti nardstu
$1.01=8.00V; $1.02 =2.00 V; r1.03 = 4.00 sec $1.01=8.00V; S1.02 =2.00 V; r1.03 = 4.00 sec
A A
9,999 9,999
S1.01 S1.01
$1.02 S1.02
> >
4,0 t[s] 0,8 3,2 4,0 t[s]
® Analogovéa nastavena hodnota S1.06 je z funkce rampy Rampa ovliviiuje digitaIni nastavené hodnoty S1.01 a S1.02
1 vyloucena. a analogovou nastavenou hodnotu S1.06
8.4.6 Charakteristicka kfivka (C1.02)
€1.02 Pro linearizaci charakteristik ventill je k dispozici pét charakteristickych kfivek:
Kfivka ¢. 1: obecné linearizace pro NC kfivku
7|4 Kfivka ¢. 2: linearizace pro proporcionalni rozvadéce s pritokovou charakteristikou > 10 I/min (Dn 06)
Kfivka ¢. 3: linearizace pro proporcionalni rozvadéce s pritokovou charakteristikou < 10 I/min (Dn 06)
Kfivka ¢. 4: linearizace pro proporciondlni rozvadéce s pritokovou charakteristikou > 50 I/min (Dn 06)
Kfivka ¢. 5: linearizace pro proporciondlni rozvadéce
8.4.7 Smérové zavislé zesileni (C1.03, C1.04)
C1.03,C1.04 P ] .\ . o P
Zesileni Ize naprogramovat pomoci parametrd C1.03 a C1.04 pro oba sméry, ,+" a ,-". Tyto parametry slouzi k nastaveni zesileni
|{ (napr. vyvazeni rychlosti diferencialnich valca).
8.4.8 Nastaveni znaménka hodnoty / faktoru (C1.05)
i Funkce znaménka a faktoru nastavené hodnoty slouzi k vyméné znaménka polarity nastavenych bodl nebo k pfizptsobeni signalu
nebo k Uplnému vypnuti signalu. To umoznuje zménit smér ventilu i méfitko signalt zadané hodnoty.
Meéfitko pro zadanou hodnotu je v rozsahu 0,00 ... + 4,00.
*+4.00..0
...-4.00

www.argo-hytos.com Strana 19
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8.4.9 Posun pro nastavenou hodnotu (C1.06) ot ompany

C1.06 Odchylku pohonu nebo hydraulického systému Ize korigovat parametrem offset.
4. Bod posunu lze povazovat za dalsi nastavenou hodnotu. To umoziiuje velmi jemné polohovani systému, napf. pfi pouziti na NC
' ose.
2 2|7
O

8.4.10 Kompenzace prekryti civky (C1.07, C1.08)

C1.07,C1.08 Tyto parametry kompenzuji mozné prekryti Soupatka nezavisle pro kazdou civku. Kompenzace funguje jako dodate¢na nastavena
z: hodnota, kterd se aktivuje, jakmile se zméni polarita nastavené hodnoty. Prekryvani ventil( se empiricky pohybuje kolem
Z 10 % az 15 % plného zdvihu (v zavislosti na vyrobci a typu ventilu!). Nastaveni ma rozhodujici vliv na kvalitu (pfesnost a rychlost)
7 pfi polohovani pohont os. Zesileni v rozsahu malych signalli je zasadné urc¢eno touto funkci.
Prednastavena hodnota je pfimo aplikovana jako proud na solenoidy. Programovani je normalizovéno ve voltech, 10 V se rovna
maximalnimu nastavenému proudu.

8.4.11 Nastaveni typu snimace (C1.09, C1.10, C1.11, C1.26, C1.36)

C1.09, C1.26
U/l C1.10 C1.11 C1.36
= ]
4"’1 :

senzor- d1.12 <0

adaptace
K dispozici jsou nasleduijici typy senzord:

Vybér Rozsah vstupniho signalu Monitor dratd Komentar:

1 0..20mA Ne -

2 4..20mA Ano ---

3 12 mA +£8 mA Ano ---

4 0..10V No -

5 0...+10V No -

6 6V+25V Ano

7 75V+25V Ano

8 6V+4V Ano -

9 75V+25V Ano ---

10 0...20mA No S vybérem 10, 11 a 12:

11 4...20mA Ano Pfi volbé 2 a 3 je mozny pouze
12 0. 10V No pozitivni vystup regulatoru!

Tabulka 12: vybér zpétného senzoru

> Vstup zpétné vazby 1 je urcen pro napétové a proudové signaly (diferencialni vstup). Rozliseni analogového vstupu: 12 bitd.
Rozsah signalu je: 0 ... £ 10 V nebo 0 ... 20 mA nebo 10 mA £ 10 mA nebo 4 ... 20 mA nebo 12 mA £ 8 mA. Volba detekce preruseni
kabelu pro proudovy vstup pomoci parametru C1.26.

» Pokud je pro Fb1 zvolen proudovy rozsah, je automaticky aktivovan méfici odpor 255 Q.

» 'V pripadé aktivované detekce pretrzeni kabelu proud pod Urovni spousté vypne povolovaci signal zesilovace a chyba se projevi vystup
automaticky klesne na 0 V. Soucasné se stavova LED dioda rozsviti ¢ervené.

» Pokud je zvolen proudovy vstup, je vstup monitorovan na nadproud. Pokud dojde k nadproudu, vstup se automaticky vypne, aby se
zabranilo poskozeni vstupu. Soucasné se vypne povoleni a chybovy vystup klesne na 0 V a stavova LED dioda se rozsviti Cervené.

> Vstup zpétné vazby 1 je navrzen jako diferencidlni vstup v rozsahu provozniho napéti + 15 V.

» Volby 10 az 12 jsou urceny pro regulacni smycky, ve kterych se nevyskytuje Zadna zaporna hodnota, a proto neni mozny zadny zaporny
vystup regulatoru (napt. tlakové regulacni smycky).

» Pokud signal snimace vykazuje rtizné zisky nebo asymetrické chovéani, Ize provést kompenzaci pomoci parametru C1.36. pro kladné
a zaporné signaly Ize nastavit nezavisle.

>V pfipadé pouziti proudovych vstupnich signald jsou vstupy chranény proti pretizeni. Pfi proudech nad cca 25 mA se spusti chybové
hlaseni. Detekce preruseni na kabelu, pokud je aktivovana, vyvold chybu pfi proudech nizsich nez pfiblizné 2 mA.
Informace o chybovych kédech naleznete na adrese:

Viz o kapitola ,10.5 Zobrazeni a chybova hlaseni”, strana 30.

8.4.12 P-cast, PT1-cast (C1.13, C1.16)

C1.13 C1.15 C1.16 C1.14,C1.16

Pri programovani parametr(i C1.13 a C1.16 je dulezité
— E | i také nastaveni parametru C1.00 (nastaveni regulétoru).
— — L4 Pokud je C1.00 = 3 nebo C1.00 = 4 (dff regulator), pak
l C1.13 je zesileni dff requlatoru a C1.16 je P-zesileni

zbyvajicich PT1-I-DT1 regulator. C1.15 bude v téchto
pfipadech bez Gcinku.
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Pokud C1.00 = 1 nebo 2 (regulator P-PT1-I-DT1): otfh ompany

> C1.13 je zesileni P (KP1) pro malé regulacni odchylky (proporcionalni regulator).

> C1.14 spolupracuje s C1.16 a tvori tak ¢len PT1

> C1.15 je prahovéa hodnota pro fizeni ¢innosti C1.13 (KP1) nebo C1.16 (KP2).

» C1.16 je zesileni P (KP2) pro velké kontrolni odchylky, vysledky s C1.14 jako ¢asti PT1.

Popis prahové funkce C1.15 a vysledny tcinek C1.13 a C1.16:

Pfipad 1, regula¢ni odchylka je mensi nez prahova hodnota (I w-x | < C1.15): aktivuje se pouze ¢ast P KP1 (w-x* KP1).

Pfipad 2, regula¢ni odchylka je vétsi nez prahova hodnota (I w-x | > C1,15): od prahové hodnoty C1,15 je aktivovana P-porce KP1 s hodnotou
(w-x* KP1). Druh4 ¢ast P KP2 funguje pouze s hodnotou ([[w-x] - C1.15] * KP2). Uplna ¢4st obou regulatord je sou¢tem téchto hodnot. Vysvétleni
naleznete v nasledujicim grafu:

Priklad:
C1.15=0,500
C1.13 =2,000
C1.16 = 0,500
d1.12 = 4,000 V (chyba zpozdéni w-x)
A
9,999 -
a Rozdéleni na dvé individudlné nastavitelna zesileni umoziuje
S stabilnéjsi nastaveni regulatoru v nelinearnich systémech (coz
S o je Casty pripad hydraulickych aplikaci), a to i pfi velkych
//'/ l regulacnich odchylkach.
s Moznost potlaceni (Utlumu) C1.16 (KP2) pomoci ¢asového relé
tento efekt podporuje a vede k nastavitelnému mirnému
(hladké) charakteristiky PT1.
3,500( -
2,000} -
1,000 4,000 9,999
C1.15 Ue [V] w-x

(d1.10-d1.11 =d1.12)
Obrazek 10: funkce schématu C1.13/C1.15/C1.16

> Pokud C1.00 = 3 nebo 4 (dff regulator):

> C1.13 je zesileni P s pfimym posuvem (proporcionalni regulator).
» C1.14 spolupracuje s C1.16, a proto tvori ¢len PT1

> C1.15 se nebere v Uvahu

> C1.16 je P-zesileni zbyvajiciho regulatoru PT1-I-DT1.

8.4.13 I-cast, I-¢ast omezeni (C1.17, C1.33)

C1.17 C1.33 : ) . .
» C1.17 je I-¢ast reguldtoru (integracni regulator). C1.17 je omezen na maximalni hodnotu aby se
— zabranilo prebuzeni nebo saturaci. Malé hodnoty vsak indikuji pomalou reakci.
——— Velké hodnoty znamenaji rychlou reakci
—_— > C1.33 je omezujici Uroven pro |-¢ast regulatoru, aby se zabranilo saturaci integralni ¢asti.

8.4.14 D-cast, DT1-cast (C1.18, C1.19)

C1.18,C1.19 . s . . e .
» C1.18 je D-¢ast a spolu s Cx.19 tvoii ¢len PT1 (diferencidlni regulator).
| |E > C1.19 je T-¢ast pro Cx.18 a tvofi ¢len DT1.

8.4.15 Dodatecny (P-) multiplikator (C1.20)
C1.20

<
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8.4.16 Komparator (C1.21 to C1.25, E18)

LED je k dispozici pouze prostfednictvim funkce AH Hub monitoru!

. LED
cras| o

0 D C1.23,
NS 161.24 X
N Ei [
; e Comp_1—=-
S S o

0

E18

o0
N l: ES

Error/Comp.

(N
i~
-

» C1.21/C1.22 jsou prahové hodnoty komparatoru. Pokud signal dosahne této srovnavaci hodnoty, komparator zméni sv(j signal
C1.23/C1.24 jsou doby zpozdéni. Ke zméné signalu dojde pouze tehdy, pokud bylo prahové hodnoty dosazeno po del3i dobu, nez je
doba naprogramovana

» C1.25 je pfepinac, ktery urcuje, ktery ze signald bude porovnavan s hodnotami komparatoru.

» E18 Vybird, zda vystup Error / Comp. sleduje pouze chybovy stav nebo také stav komparatoru. Definuje také logiku signalu komparatoru
(kladny nebo zaporny).

8.4.17 Nastavena hodnota pasma necitlivosti (C1.27)
C1.27

> Pomoci C1.27 Ize na prikazovy vstup aplikovat “umélé mrtvé padsmo”. Tim se zajisti, Ze pro vstupni signal “0" vystup
E zesilovace bude také “0", i kdyz je pouzita kompenzace prekryti civky (C1.07 a C1.08 > 0)!

8.4.18 Poloautomaticka kalibrace pro Fb1 (C1.39, C1.40)

C1.39, C1.40 . . . U s . C
» Funkce poloautomatické kalibrace zpétné vazby pomahéa uzivateli spravné skalovat zpétnovazebni signal pro offest
j | if a zisk a umoziuje tak, aby uzaviena smycka fungovala tak, jak ma. Postup se provadi pomoci nastroje AH Hub.

poloautomaticka kalibrace
(pouze s AH Hub!)

i PFi spusténi této funkce se ujistéte, ze nemlze dojit k nechténé reakci na systém, napt. zablokovanim pohonu
NEBEZPECI ;. MR Y . .
nebo podobnymi opatfenimi, abyste predesli nebezpecnym situacim.

Postup poloautomatické kalibrace zpétné vazby:

Krok Akce
Pfedem nastavené parametry:
C1.00 vypnuto (off)
1 C1.09 zvolte 21
C1.26 vypnuto (off)
C1.39 spustte proces kalibrace
2 Vybudte civku pro maximalni signal ze snimace na strané “A”
Klik 1 — pockejte az polozka zezelena
3 Vybudte civku pro maximalni signal ze snimace na strané “B”
Klik 2 — pockejte az polozka zezelena
4 Udrzujte maximalni signal ze snimace na strané “B”
Klik 3 — pockejte az polozka zezelena
5 Udrzujte stfedovou polohu “center position” (“zero position”)

Klik 4 — pockejte az polozka zezelena

6 Vybudte civku na maximum na strané “A”
Klik 5 — pockejte az polozka zezelena

7 Zkontrolujte funkci, nastavte parametr C1.00 zpét na pavodni hodnotu

Tabulka 13: poloautomaticka kalibrace zpétné vazby
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8.4.19 Push - pull / Detekce zkratu, nadproudu a oteviené smycky (E02) o ompany

E02

E02 Popis
Pusch- Off Funkce je obchazena.
Pull
Je aktivovana funkce push-pull, proud elektromagnetu je rozdélen mezi oba elektromagnety, nastavena

1 hodnota = 0. Pokud se hodnota nastavené hodnoty zvysi, automaticky se zvysi i proud jednoho elektromagne-
tu, zatimco proud druhého elektromagnetu se odpovidajicim zplsobem snizi. Funkce push-pull vysild pocatecni
proud do elektromagnetu a zvysuje tak dynamickou odezvu. Tato funkce plati pouze pro pfislusné typy ventil(.

23 Nepouzitelné a vyhrazené pro specidlni aplikace!
' Tyto hodnoty nelze aktivovat pomoci nastroje AH Hub.

Pouzivaji se elektromagnety s nezavislym pfipojenim. Rozdil oproti E02 = vypnuto spociva v tom, ze zde je
4 aktivovana specialni ochrana proti zkratu, pretizeni a oteviené smycce a také je detekovan zkrat a pretizeni mezi
vystupy a GND nebo napajecimi vedenimi.

Funkce push-pull je aktivovéna . Stejné jako , 1".
5 Rozdil oproti EO2 = 1 spociva v tom, Ze zde je aktivovana také specialni ochrana proti zkratu, pretizeni a oteviené
smycce a jsou detekovany také zkraty a pretizeni mezi vystupy a GND nebo napajecimi vedenimi.

Tabulka 14: EO2 vybér

Pokud maze dojit ke zkratu a/nebo pretizeni také mezi vystupy a GND nebo napajenim a pokud to mize

zpUsobit néjaké riziko nebo poskozeni, musi byt aktivovana E02 = 4 nebo E02 = 5.
VYSTRAHA

Tato nastaveni musi byt aktivovana také v pfipadé moznych rozpojenych obvodu, které mohou zpUsobit kritické
stavy v oblasti v aplikaci.

Pfi E02 = 4 a EO2 =5 je chyba detekovana pouze tehdy, je-li rozdil mezi Zadanym proudem a skute¢nym

vystupnim proudem modult > 250 mA a soucasné je aktivni po dobu cca 100 ms. Pouze v téchto pfipadech jsou
VAROVANI koncové stupné automaticky vypnuty.

Vzdy se doporucuje umistit pojistku (rychla, 3,15A) na kladné napajeci vedeni k EL8.

o Chybové hlaseni v pripadé zkratu, pretizeni nebo rozpojeného obvodu je bud - - 3”, nebo ,- - 8".

1 _

8.4.20 Typ rampy (E08)
EO8

Tento parametr definuje typ rampy, ktera ma byt pouzita, viz také c¢asti 3.4.4 a 3.4.5.
)/'_0 » E08 = 0: konstantni ¢asova zakladna (ma vliv pouze na digitalni Zadané hodnoty)
2

> E08 = 1: konstantni rychlost nardstu (ovliviiuje vdechny nastavené hodnoty, digitalni i analogové) E8 = 1
> EO8 = 2: Ize prepinat funkci ramp (pozor: neni zobrazeno v blokové strukture a schématech provoznich rezimu).

L

8.4.21 Parametry vystupniho stupné (E1.03 az E1.07, E1.10, E09)

Ovladani vystupniho stupné
E1.03 ... E1.07, E1.10

Kazdy elektomagnet je aktivovan vystupnim stupném PWM, ktery ma funkci nadmérného zapnuti a vysokorychlostniho vypnuti. Proud
elektomagnetu je méfen, porovnavan s pozadovanou hodnotou (aktivacni hodnota pro vystupni stupné) a fizen Pl regulatorem. To pomaha zabranit
odchylkdm proudu elektomagnetu, napfr. zahfivanim civky. Kromé toho ma programovani regulatoru ddlezity vyznam.

na dynamicky a staticky vykon. Parametry E1.04 az E1.07 nastavuji regulator pro zapnuti i vypnuti.

> Parametr E1.03 voli maximalni proud a definuje tak velikost proudu dostupného pfi nastavené hodnoté = 10 V.

> Parametr E1.10 umozriuje jemné a variabilni nastaveni elektromagnetického proudu a umoznuje upravit jiz nastaveny maximalni proud.
Nezavisle na vSech nastavenich je minimalni proud v kazdém pripadé omezen na 600 mA.

» Parametr EO9 nastavuje ¢asové zpoZdéni povolovaciho signalu. Aktivace vystupnich stupiid bude zpozdéna, i kdyz povolovaci signal
je aktivni.

8.4.22 Pocatecni proud (E11, E12)

E11 E12

| 2
bR |

-

» Pocatecni proud se pouziva k udrzeni Sroubu magnetu stale na civce. Tim je civka pevné umisténa mezi elektromagnety a nedochazi
k jejimu zasaZeni Sroubem magnetu. Pocateni magnetizace pomaha zlepsit reakci elektromagnetd.
Programovani se provadi ve voltech: programovatelny maximalni proud je 10 V.
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8.4.23 Dither signal (E1.13, E1.14) o ompany

E1.13,E1.14 - v e . . . . . :
» Funkci dither Ize pfizpUsobit ventilu nebo procesu pomoci parametrd E1.13 (pro amplitudu) E1.14 (pro frekvenci).
UVACAVAV: Frekvence signalu se nastavuje postupné. Dither signal snizuje hysterezi pohybu ventilu nebo
A pohonu a zlep3uje reakci systému. To ma pozitivni vliv na presnost opakovatelnost. Obecné plati, ze nizkofrekvencni
—— signaly jsou Ucinnéjsi, ale mohou zpUsobovat znatelné poruchy (Sum, oscilace). Hodnoty nizsi nez 100 Hz jsou ureny

pro systémy s nizkou charakteristickou frekvenci, vyssi hodnoty se pouzivaji pro systémy s vysokou charakteristickou
frekvenci. Amplitudy ditheru se nastavuji pro rozsah 2 % az 12 % (vztazeno k proudu nebo nastavenou hodnotou).
Ditherové signaly maji vliv na charakteristickou kfivku proudu zptsobenou fyzikaini dynamickou korelaci.

V nékterych pfipadech to ma vliv na linearitu od U k I.

8.4.24 Aktivace nastavenych hodnot (E17)

E17 Off. Parametr E17 slouzi k vybéru nebo aktivaci nastavenych bodu. Plati nasledujici korelace:
/_ ” E17 | Analogové nastavené hodnoty Digitalni nastavené hodnoty
Off | Nastavena hodnota S1.06 je aktivovana Jsou aktivovany 2 digitalni nastavené body (S1.01, S1.02).
2 Analogova nastavena hodnota neni aktivovana | Jsou aktivovany 2 digitalni nastavené body (S1.01, S1.02).

Tabulka 15: E17 vybér
8.4.25 Displej (d1.01 to d1.13)
Y =Y Priklad:

oL Tyto parametry slouzi k zobrazeni viech parametrl a internich digitalnich hodnot (pro programovani, uvedeni do provozu
a diagnostiku).

8.5 Dalsi parametry
8.5.1 Vybér regulatoru (C1.00)

Tento parametr aktivuje pozadovanou funkci regulatoru (Struktura).

Regulator Ize aktivovat nebo deaktivovat nezavisle na zvoleném provoznim rezimu. Parametr C1.00 deaktivuje uzavienou smycku. provoz. Karta tedy
pracuje v rezimu oteviené smycky.

K dispozici jsou Ctyfi rdzné struktury fadica.

» C1.00=1 “standardni” funkce regulatoru s architekturou PPT1-I-DT1
> C1.00=2 funkce “dalkového” reguldtoru. Regulator Ize pfepnout z oteviené na uzavienou smycku a naopak.
» C1.00=3 funkce regulatoru “dff (direct feed forward)”.
Prikazovy signal pouziva funkci by-bass paralelné s architekturou PT1-I-DT1.
» C1.00=4 "dalkovy regulator se strukturou dff”. Kombinace volby “2" a “3".

8.5.2 Bezpecnostni funkce (C1.01)

Tato funkce nabizi , rezim aktivace” nebo sekvenci, ktera umoznuje fizeny posun z deaktivované polohy do aktivované polohy.
Co7 je uzitecné zejména pfi opétovném spusténi po nouzovém zastaveni.

Pouziti bezpe¢nostni funkce spolu s dalkovym ovladanim smycky
A VAROVAN (C1.00 = 2 nebo C1.00 = 4) je tfeba se vyvarovat.

8.5.3 Provozni rezim (E00)
Tento parametr je predurcen vybérem verze modulu. Pro moduly verze EL8-STD je to ,, 1" a pro moduly verze EL8-PRL je to ,2".

8.5.4 Vybér pozadované hodnoty (E15)

Tento parametr slouzi k vybéru typu analogové zadané hodnoty. Lze zvolit bud napétovy vstup (O ... = 10 V), nebo proudovy vstup. Pokud je zvolen
proudovy vstup, pak se automaticky aktivuje méfici odpor 250 Ohm. Nasleduijici volba vstupu je mozna pomoci parametru E15:

0 = S1.06 je aktivovan jako napétovy vstup; rozsah: 0 ... £ 10 V

1 =51.06 je aktivovan jako proudovy vstup; rozsah: 20 mA, neni mozna detekce preruseni kabelu.

2 =51.06 je aktivovan jako proudovy vstup; rozsah: 10 mA + 10 mA, neni aktivovana detekce preruseni kabelu.
3 =51.06 je aktivovan jako proudovy vstup; rozsah: 20 mA neni aktivovana detekce preruseni kabelu.

4 =51.06 je aktivovan jako proudovy vstup; rozsah: 4 .... 20 mA je aktivovana detekce preruseni kabelu

5 =151.06 je aktivovan jako proudovy vstup; rozsah: 12 mA + 8 mA neni aktivovéna detekce preruseni kabelu.
6 = S1.06 je aktivovan jako proudovy vstup; rozsah: 12 mA + 8 mA je aktivovana detekce preruseni kabelu.

8.5.5 Vybér digitalniho vystupniho signalu; Chyba / Komparator (E18)

Tento parametr slouzi k vybéru logiky informaci o stavu komparatoru.
Pomoci parametru E18 je mozna nasledujici volba vystupu:

0 = vypnuto — vystup odrazi pouze stav chybového signélu

1 = pozitivni logika komparatoru

2 = zaporna logika komparatoru
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i Pokud dojde k chybé, vystup , Chyba / Komparator” se pfepne na logickou ,0”.

nezavisle na stavu komparatoru.

8.5.6 Heslo (E21)

Tento parametr aktivuje Ciselné heslo, které brani neopravnénému pfistupu k parametrim karty. Lze jej aktivovat pouze pomoci terminalového
programu (napf. Hyperterminalu).

Pokud je zadano heslo E21 = 9000, jsou pfistupné pouze parametry displeje a parametr E21, vSechny ostatni parametry jsou uzamceny.

Pokud je opét zadano heslo E21 = 9000, pak jsou viechny parametry ,odemceny” a opét pfistupné pro zmény.

8.6 Popis funkce proudového regulatoru

Proudovy regulator

et)>0: — tm(D) = kp,, * e(t) + ki, * e(t)
Kp,, = EO4; ki, =EO05* T,
et) <0 — t (1) =kpent * e(t) + ki~ *e(t)

pwm A
kp,.,=E06; ki, =EO7 * T
T,, = 80us

8.7 Blokové schéma

Vsechna blokova schémata softwarovych funkci Ize odvodit kombinaci nasledujicich bloka.

8.7.1 Nastaveni hodnot

1.01_r1.0/ S 0=0..% 10V
EO8 1 L T] 7 1=0..20mA
g /T/PO const. rse - 2=10...x10mA
w ’S'D_’ — 3 =4..20 mA bez detekce preruseni kabelu
Digital ——— A Jﬁe >l' _‘6 > 4 =4 .20 mA s detekci preruseni kabelu
S : ik 5 =12 mA + 8 mA bez detekce preruseni kabelu
6 =12 mA = 8 mA s detekci preruseni kabelu
Analogue 1 /— > 70
$1.06 og 1...6 *)*D‘ i/ 4){% }—» | 2

8.7.2 Zpracovani nastavenych hodnot

C1.05

C1.27 C1.02 C1.03, C1.04 C1.07, C1.08

D~ RN Y =g 103 L el 10H >
...-4.00

]

8.7.3 Zpracovani proudu a vystupy elektromagnetu

E11
A
- U
> ﬂ‘ o4 105 | —(C,' ;S',”—b-EIektromagnetA
\
E1.13
E02 E1.14
AN Enebl Ventil
::ﬁh- | | E1.03...E1.07
o E09, E1.10
E12 v
> d 0b : Elektromagnet B

8.7.4 Struktura regulatoru

C1.00 C1.13
4

£C1.00
=

= °
>
13 N —
C1.14, C1.20 1-4
c115 | c1.16
) AN D c1oo ,
I W || 1,32 r\_-l\sé >
1,

w
e C1.17
= d lic > | ‘r"*z'
ju
by _LED
X “Dout_1
=00 C1.18, C1.19 regulatoru
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8.8 Funk¢ni diagram (softwaru)

Rezim 3, ventil se 2 elektromagnety a zpétnou vazbou polohy Soupatko (EL8-STD)

(iAjuo |00l SOH ‘M)

uonejdepe uoneiqies 0L°LD :0< senjen
SR 10SUSS| ;) owome-iwag (9€°10+01'1D) :0> Sanjep
+184=(8)v/ZX n 2% = - 4
>/ (1) anbojeuy VWTV {1~ 10 /b [ > > 11 P
s|eubis juaiind / abejjop I soeqpeay | =1/N ! : _
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9.1 Zobrazeni parametru

Interné vypoctené hodnoty Ize zobrazit béhem bézného provozu a jsou uzitetné zejména pfi uvadéni do provozu a feseni problémd. Hodnoty Ize
zobrazit pomoci funkce monitoru AH Hub.

Hodnoty by mély byt interpretovany jako napéti nebo proud se standardizovanym rozlisenim displeje od 1 mV do 9,999 V pro proudy mezi 0,001 A
az 4 000 A. Prislusnou pozici v softwarovych funkcich Ize prevzit z blokovych schémat.

P Jedna se pouze o pomocnou funkci. Z technickych divodd nejsou mozné presné namérené hodnoty,
VAROVANI . )
srovnatelné s multimetrem.

Zobrazeni parametrd Funkce

d1.01 Soucet hodnot analogickych sad

d1.02 Soucet nastavenych hodnot po funkci rampy
d1.03 Nastavené body po linearizaci

d1.04 Nastavené hodnoty po Upravé zisku

d1.05 Signal do elektromagnetu A

d1.06 Signal do elektromagnetu B

d1.07 Proud elektromagnetu A

d1.08 Proud elektromagnetu A

d1.09 Celkovy proud elektromagnetti A a B

d1.10 Nastavena hodnota, referen¢ni vstup (w)
dr. 11 Skute¢na hodnota, vstup zpétné vazby (x)
d1.12 Chyba zpozdéni, odchylka mezi pfikazem a zpétnou vazbou (e)
d1.13 Controller output (y)

Tabulka 16: zobrazeni parametrd
9.2 Vystupni stupné

> Vystupni stupné PWM se pouZivaji ke snizeni ztrat vykonu

> Impulsni frekvence je 24 kHz

> Vystupni stupné jsou vybaveny pfebéhem a vysokorychlostnim prerusenim pro zvyseni dynamické odezvy
> Vystupni stupné jsou navrzeny pro konstantni proudy kazdy 3,5 A.

> Parametr Ex.03 nastavuje jmenovity proud elektromagnetu. K dispozici jsou rlizna standardni nastaveni
0,8/1,1/1,3/16/2,4/2,7a3,5A).
Daéle je mozna plynula redukce pomoci parametru E1.10

> VSechna nastavenf jsou pro oba elektomagnety soubézna

9.3 Nastaveni externi zpétné vazby

Uzavienou regula¢ni smycku Ize zapnout nebo vypnout pomoci parametru C1.00.

9.3.1 Uprava signalu skute¢né hodnoty Fb1

Volby 10, 11 a 12 v polozce C1.09 jsou urceny pro regulacni smycky s tlakovymi ventily. V tomto pfipadé je Fidici vystup omezen na kladny rozsah,
a proto ovlada pouze jeden elktromagent (B).

Volby 1 az 9 jsou urceny pro ventily pouzivajici LVDT nebo pro aplikace, které mohou zpUsobit zaporné signaly na vystupu regulatoru. U téchto voleb
mUze byt vystup reguldtoru kladny nebo zéporny, v zavislosti na rozdilu mezi skute¢nou hodnotou a zadanou hodnotou, coz zapne elektromagnet A
nebo B.

Aby byla zajisténa maximalni bezpecnost a nejlepsi mozna reprodukce uzivatelsky pfivétivym zplsobem, veskerd nastaveni a Upravy se provadéji

digitalné s podporou hardwaru. Kombinace hardwarovych a softwarovych funkci pro nastaveni skute¢nych hodnot zarucuje nejvyssi rozliseni
a presnost. Vyhody systému s analogickym nastavenim pomoci potenciometrd jsou tedy ziejmé.

Nastaveni:

A VAROVANI Aktivujte signal ,,enable”. Pokud C1.09 = 10, 11 nebo 12, d1.11 nebude zobrazovat zadné hodnoty < 0,000.
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Krok Uprava

1. Nastaveni nulového bodu / obecny pfipad

1.1 umistit vystupni signal snimace do nulové polohy.

1.2 set AH Hub monitor function (or EKB) to d1.111

1.3 ulozeni invertované hodnoty d1.11 do C1.11

1.4 znovu zkontrolujte d1.11, v pfipadé potreby zopakujte krok 1.2 a 1.3.

2. Nastaveni nulového bodu / ventily se zpétnou vazbou polohy Soupatko

2.1 nastavte pocate¢ni proud pomoci E11 = E12 = 200 mA (vystiedéni ventilu).
2.2 deaktivace regulatoru C1.00 =0

2.3 zapnéte povoleni a nechte zapojenou zastr¢ku elektromagnetu.

2.4 opakujte kroky 1.2 az 1.4 podle ,, 1. Nastaveni nulového bodu / obecny pfipad”.
nastaveni zesilovace

2.5 nastavit systém tak, aby dosahl maximalni skute¢né hodnoty

2.6 kontrola zobrazeni d1.11

2.7 nastaveni zesileni pomoci C1.10

2.8 kontrola vysledku d1.11

2.9 v pfipadé potreby opakujte kroky 2.7 a 2.8.

Tabulka 17: nastaveni signélu zpétné vazby

Chcete-li invertovat signél skute¢né hodnoty, pouzijte parametr C1.12. V pfipadé potieby invertujte signal zddané hodnoty pomoci C1.05, abyste
urcili a opravili smér regulatoru.

9.3.2 Standardni nastaveni regulatoru (C1.00, C1.01)

Regulator a jeho obecné funkce se aktivuji pomoci parametru C1.00. Existuji ¢tyfi rdzné typy konfiguraci regulatoru:

C1.00 Funkce reguldtoru Popis

1 P-PT1-I-DT1 - regulator Standardni regulator s rliznymi moznostmi

Ridici jednotka se aktivuje nebo deaktivuje dosaZenim prahové hodnoty a/nebo

2 dalkove oviadanf smycky stavem digitalniho vstupu. Struktura regulatoru je stejna jako "1

Jedna se o regulator, u kterého je ¢ast nastavené hodnoty (v zavislosti na C1.13)
3 regulator s pfimym posuvem (dff controller) | spiné pfimo na vystupnim stupni. Zbyvajici ¢ast je standardni
P-PT1-I-DT1 regulator; dale se oznacuje jako dff requlator (direct feed forward).

jedna se o kombinovany regulator dff a requlator P-PT1-I-DT1 (ktery Ize aktivovat

4 kombinace ,1" a 2" podle popisu v ¢asti ,,2").

Tabulka 18: vybér reguldtoru
Bezpecnostni funkce se aktivuje parametrem C1.01 a bude popsana v nasledujici ¢ast

9.3.3 Dalkové ovladani smycky
Chcete-li tuto funkci aktivovat, zvolte parametr C1.00 = 2 nebo C1.00 = 4.
Zpocatku je zesilovac v rezimu oteviené smycky. Elektromagneticky proud je pfimou funkci Zddané hodnoty (napt. vysledkem je urcity tlak pfi pouziti

tlakovych ventilt). Aktivaci vstupu ,,S1.10" je zesilova¢ v pohotovostnim rezimu a Ize jej pfepnout do rezimu fizeni v uzaviené smycce. Komparator
sleduje signal zpétnovazebni hodnoty. Pokud nyni hodnota zpétné vazby prekroci tuto srovnavaci hodnotu, aktivuje se uzaviend smycka.

i Pokud je C1.17 > 00.00, je vystup I-reguldtoru (C1.17) naprogramovan na zadanou hodnotu. Tim je zajisténa plynuld zména

z otevrené smycky na uzavienou.

| kdyz hodnota zpétné vazby klesne pod spinaci prah, regulace zlistane aktivni. Pro vypnuti funkce uzaviené smycky je nutny signal ,, low”
na,S1.01".

Nastavenim prahové hodnoty komparatoru (C1.21 a C1.22) = 0 Ize vstup ,,S1.01" pouzit pfimo k aktivaci requlatoru. To umoznuje aktivovat regulaci
podle vnéjsich faktor.

i C1.23 nema zadnou funkci, pokud je aktivovan ,spinaci regulator”.

C1.24 Ize pouzit k odlozeni aktivace regulatoru.
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Stav je zobrazen pomoci LED ,,Dout_1" (k dispozici pouze ve funkci monitoru AH Hub). ot ompany

Vstup “S1.01" skute¢na hodnota > nebo < spinaci prah Funkce “LED" Dout_1
Nizka < oteviena smycka vypnuto
Vysoka < oteviena smycka zapnuto
Vysoka > otevrena smycka blika

Tabulka 19: stav spinaciho reguldtoru
9.3.4 Pfimy regulator posuvu vpred (dff)

V zasadeé Ize vzdy pouzit dff regulator misto standardniho regulatoru (P-PT1-I-DT1), staci nastavit C1.00 = 3 nebo C1.00 = 4.

Regulator dff je navrzen jako paralelni obvod ¢lenu P s reguldtorem PT1-I-DT1. Zpracovana pozadovana hodnota d1.10 se timto pouziva pfimo jako
vstupem do zesilovace P. Po secteni s P-Cinitelem vétve dff se signal prida k nastavovacimu signalu reguldtoru PT1-I-DT1. Vysledek Ize ovéfit pomoci
d1.13. Reguldtor PT1-I-DT1 je napéjen regula¢ni odchylkou d1.12.

Tento provozni rezim umozriuje vy33i dynamicky vykon se zjednodusenym nastavenim parametr(l. Podle obecného vzorce by 80 % vystupniho signalu
mél dodavat regulator dff, zbyvajicich 20 % by mélo pochazet z regulatoru PT1-I-DT1.

10. Vstupy, vystupy a zpravy

10.1 VSeobecné
> Vystup “Error / Comp” je chranén proti zkratu.

10.2 Napajeni
» LED dioda “STATUS" sviti zelené, pokud je k dispozici napajeci napéti.

10.3 Povolit (Enable)

» Po pfivedeni povolovaciho (ENABLE) signalu na svorku X3/1 se LED dioda “STATUS” rozsviti Zluté. Pokud bylo nastaveno ¢asové
zpozdéni v parametru E9, blika LED “STATUS” po dobu zpozdéni Zluté.

» Po uplynuti ¢asové prodlevy se z blikajiciho signélu stane trvaly signél a vystupni stupné jsou povoleny.

10.4 Poruchy (chyby)

» Proud ve vystupnich stupnich je monitorovan. Pokud celkovy proud prekro¢i ur¢itou prahovou hodnotu, vystupni stupné se automaticky
vypnou. Soucasné se signal na vystupu “Fault” (svorka X3/2) nastavi na O V. LED dioda “STATUS" se rozsviti ¢ervené. To zlstane tak
dlouho, dokud nebude odstranéna pricina chyby a chyba resetovéna, a to deaktivaci / aktivaci modulu.

» Pokud je analogovy povelovy vstup (S1.06) pouzit jako proudovy vstup s aktivovanou detekci preruseni na kabelu, je také pod proudem
monitorovan. Prislusnd chyba se spusti, pokud proud klesne pod cca 2 mA.

» Vstup je také chranén proti pretizeni. Pokud tedy proud signalu prekroci cca 25 mA, vstup se automaticky vypne aby byl chranén
hardware. Rovnéz dojde k vyvolani chyby a vygenerovani pfislusného chybového hlasent.

» Poruchové signdly by se nemély opravovat vypnutim napéajeciho napéti, ale odpojenim povolovaciho signélu (po odstranéni priciny
poruchy), jinak jiz diagnostika neni mozna.

>V nastaveni modulu je mozné pokracovat, i kdyz je porucha stale pfitomna. To umoziiuje zjistit pfic¢inu chyby a odstranit ji. Poté je tfeba
povoleni resetovat (deaktivovat a aktivovat).

» Specialni funkce vystupu jako vystupu komparatoru viz
Viz o Kapitola ,,8.4.16 Komparator (C1.21 do C1.25, E18)", strana 22

» V8echna poruchova hlaseni i stav komparatoru Ize sledovat pomoci softwaru AH Hub.

10.5 Displej a chybova hlaseni
» Definované chybové a jiné zpravy:

Zobrazeni pomoci softwaru AH Hub | Popis chyby / zpravy

1 Chyba operace

2 Snimac preruseni vodice 1 (Fb1)

3 Nadmérny proud nebo zkrat na vystupnich stupnich

4 n/a

5 Preruseni vodice nebo prepéti na vstupu nastavené hodnoty (51.05)
6 Preruseni vodice nebo prepéti na vstupu nastavené hodnoty (51.06)
7 n/a

8 Preruseni vodice na vystupnich stupnich

9 n/a

10 n/a

11 Zaporny proud nebo proud pretizeni >22 mA snimac FB1(vstup Fb1)
12 n/a

13 n/a

14 n/A

15 Zaporny proud nebo proud pretizeni >22 mA na vstupu (vstup S1.05)
16 Zaporny proud nebo proud pretizeni >22 mA na vstupu (vstup $1.06)

Tabulka 20: seznam chyb
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11.1 Vseobecné

Vzdélené ovladani nebo vzdalené nastaveni parametrl Ize provadét prostrednictvim rozhrani USB-C.
Modul zesilovace obsahuje jednoduchy monitorovaci program, podrobnosti viz kapitola 6.3. Pomoci programu AH Hub Ize manipulovat se viemi
parametry. Umozriuje editaci, stahovani a nahravani parametr a sad parametr a ma také celou fadu dal3ich funkci. Parametry modulu zesilovace

Ize ménit pomoci nadfazeného fizeni (napf. PLC) s definovanym protokolem. Timto zplsobem Ize konfiguraci zesilovace vlozit do procesu
v automatizovanych systémech. Dalsi informace o programu AH Hub a protokolu ziskate u vyrobce.

VAROVANI Jakoukoli zménu parametrd pomoci rozhrani USB-C smi provadét pouze vyskoleny personal. Pokud je to mozné,
musi byt pohon béhem zmény parametrl zastaven. Doporucuje se deaktivace povolovaciho (ENABLE) signalu.

11.2 Data fyzického rozhrani

Pripojovaci kabel musf splfiovat nasledujici podminky:

> Konektor USB-C na strané EL8
>V zavislosti na pocitadi je tfeba zvolit druhou stranu kabelu (USB-A; USB-B nebo USB-C).

11.3 Nastroj pro parametrizaci

Obrazek 11: obrazovka nastroje pro parametrizaci

Po spusténi programu AH Hub Ize program pouzivat bud' ,offline” (bez pfipojené jednotky), nebo ,online” v pfimém provozu s modulem.

Po pfipojeni modulu k rozhrani USB-C je nejvhodnéjsi zvolit tlacitko ,,Nahrat parametr ze zafizeni”, aby se vytvoril. komunikaci mezi nastrojem
AH Hub a jednotkou. V tomto pfipadé se automaticky zjisti verze softwaru a modulu.

Priklad parametriza¢niho nastroje Argo Hytos (AH Hub).

- o x
File Online Help
FPIEE L AL o [omA2a) =] [l 83 2021.808
- Parameter Name Vave | Ut | Descipton 2
Set value/Ramo 1 E00 3 Operation mode
Controber1 E$ ;' Analogue outout
Extended Push-Pul functon
= EQ 2700 A Solenod
E0 0 # Poton cuet cortroer encraton
EQS 500 I-Poftion curment controler energisabon
EC6 1300 P-Poon cument controler de-energisation
EQ7 500 |-Poftion current controller de-energeation
E08 0
E0S 0000 s Time delay enable signal
E10 1,00 Maxmum output curent adpstmert
EN 0000 v Intial curent A
E12 0000 v Intial curent B
EN 0000 v Dkher ampitude
E 14 0 Hz DHI!W
ET7 off Set value actvation mode
E® of Error/Comparator output
E1S 1.00 Output factor for analogue vokage outout
ER 0000 v Offset for analogue votage output
| — f———
Desciption y
‘ ' Obrazek 12: obrazovka pracovni oblasti AH Hub
Ser.pot: COM4  [Version: 1.0 [Setaino: 1005 Fie: -
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Kazdy parametr Ize upravovat samostatné a ménit jej bud pfimo v modulu (volba download), nebo pouze v seznamu PC (OK). V druhém pfipadé

bude parametr zvyraznén. Nakonec Ize vsechny zménéné parametry stahnout.

Priklad upravy parametru C1.05:

Edit Parameter

Parameter data
Name
Description

Value

C1.05

Set value sign/factor

1.00)

i

-400 ... 400

Dowrioad | ok |

Cancel |

Obrézek 13: Uprava parametrd nastroje AH Hub

Pro ziskani informaci o vnitfnich hodnotéch Ize pouzit parametry zobrazeni. Za timto Ucelem musi byt aktivovana funkce ,,Monitor” (,,Sledovani
internich hodnot”).
Poznamka: Monitor zobrazi také chybové kody a stav digitalnich vstupt.

Dalsi informace o nastroji AH Hub ziskate u vyrobce nebo u nékterého z nasich distributor(i a partnerd.

12. Kompletni seznam parametru

Seznam parametr( pro verzi EL8

Displej - Parametry:

# Funkce Jednotka Krok Min. Max.
d1.01 Analogovéa nastavena hodnota (51.06) \Y 0,001 -9,999 +9,999
d1.02 Soucet viech hodnot nastavenych po rampé |V 0,001 -9,999 +9,999
d1.03 Nastaveni hodnot po linearizaci Vv 0,001 -9,999 +9,999
d1.04 Hodnota po Upravé zesileni Vv 0,001 -9,999 +9,999
d1.05 Signal A -—- 0,001 -9,999 +9,999
d1.06 Signal B - 0,001 -9,999 +9,999
d1.07 Proud A A 0,001 0,000 5,000
d1.08 Proud B A 0,001 0,000 5,000
d1.09 Celkovy proud A 0,001 0,000 5,000
d1.10 Pozadovana hodnota (w) Vv 0,001 -9,999 +9,999
d1.11 Skute¢na hodnota, hodnota zpétné vazby (x) V 0,001 -9,999 +9,999
d1.12 Chyba zpozdéni (e) V 0,001 -9,999 +9,999
d1.13 Vystup regulatoru (y) V 0,001 -9,999 +9,999
Nastaveni hodnotovych parametrd: Digitalni nastavené hodnoty

# Funkce Jednotka Krok Min. Max.
S1.01 Interni nastavena hodnota 1 Vv 0,001 -9,999 +9,999
S1.02 Interni nastavena hodnota 2 Vv 0,001 -9,999 +9,999
Parametry rampy pro nastavené hodnoty

# Funkce Jednotka Krok Min. Max.
r1.01 Rampa od 0 = - S 0,01 0000 39,50
r1.02 Rampaod-=10 S 0,01 00,00 39,50
r1.03 Rampa od 0 = + S 0,01 00,00 39,50
r1.04 Rampa od + =0 S 0,01 00,00 39,50
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Parametry regulatoru:
# Function Funkce Jednotka | Krok Min. Max. Kéd
C1.00 | Controller selection . . --- 1 0 4 0 = off
Vybér regulatoru 1 = P-PT1-1-DT1
2 =Remote
3 =dff
4 =Remote + dff
C1.01 | Safety function Funkce bezpecnosti --- - 0 1 off = off, on = on
. P . ; off = linearnf;
C1.02 | Linearization Linearizace - 1 0 5 1 5= Kkfivka
C1.03 GainA Zisk A VIV 00,01 00,00 02,00
C1.04 | GainB Zisk B VIV 00,01 00,00 02,00
. Nastaveni znaménka
C1.05 | Set value sign and factor hodnoty a faktoru --- 00,01 -04,00 | 04,00
C1.06 | Set value offset Nastaveni posunu hodnoty \ 0,001 -9,999 +9,999 | ---
C1.07 | Dead band compensation A Kompenzace mrtvého pasma A |V 0,001 0,000 49,999 9,999 V = max. proud
- v zavislosti na volbé
C1.08 | Dead band compensation B Kompenzace mrtvého pasmaB |V 0,001 0,000 +9,999 | elektomagnetu
C1.09 | Sensor type *1 Typ snimace *1 - 1 1 12 1=0..20mA
2=4..20mA
*1, Attention: *1, Pozor: 3=12mA+8mA
No negative controller output Pfi volbé 10, 11 nebo 12 neni 4=0..10V
possible when 10, 11 or 12 is mozny zaporny vystup 5=0..+10V
selected! regulatoru! 6=6V+25V
7=75V+25V
8=6V+4V
9=75V=+25V
10=0..20mA
11=4..20mA
12=0..10V
C1.10 | Actual value gain Skute¢ny zisk hodnoty A% 00,01 00,00 04.00
C1.11 | Actual value offset Posun skute¢né hodnoty \Y 0,001 -9,999 +9.999 | ---
C1.12  Actual value sign Znatka skutecné hodnoty - -— -1 +1 ;)f1f z g%gativni
+ 1 = pozitivni
C1.13 | P-Portion KP1 Céast P KP1 VIV 00,01 00,00 04,00
C1.14 | T-Portion for PT1 (to C1.16) T-¢ast pro PT1 (do C1.16) S 00,01 00,00 10,00
C1.15 | Threshold (C1.13, C1.16) Prahova hodnota (C1.13, C1.16) V 0,001 0,000 +9,999 | ---
C1.16 | P-Portion KP2 P-Cast KP2 VIV 00,01 00,00 04,00
C1.17 | |-Portion [-¢ast V/s 0,001 0,000 4,000
C1.18 | D-Portion D-cast Vs 00,01 00,00 04,00
C1.19 | T-Portion for DT1 T-Cast pro DT1 S 00,01 00,00 10,00
C1.20 Gain(C1.13 and C1.16) Zisk (C1.13a C1.16) VIV 0001 0001 0032
C1.21 | Comparator upper level Komparator horni trovné \ 0,001 -9,999 49,999  ---
C1.22  Comparator lower level Komparator nizsi trovné \% 0,001 -9,999 49,999  ---
C1.23  Comparator delay into window | Zpozdéni komparatoru do okna | S 00,01 00,00 +99,99 | ---
. Zpozdéni komparatoru
C1.24  Comparator delay out of window mimo okno S 00,01 00,00 +99,99 | -
C1.25 | Comparator selection . . - 1 0 3 off = vypnuto
Vybér komparétoru 1 = nastavend hodnota
2 = skute¢na hodnota
3 = chyba zpozdéni
Cable fracture detection Zpétnd vazba pfi detekci . L off = vypnuto;
C1.26 | foedback prerudeni kabelu off ! 1 = aktivni
C1.27 | Command signal hysteresis Hystereze pfikazového signélu \% 0,001 -9,999 49,999  ---
C1.33 | I-Portion output value limitation | Omezeni vystupni hodnoty I-¢ast |V 0,001 0,000 +9,999 | ---
C136 Sensor signal correction factor Korek¢ni faktor signalu snimace | VAV 0,01 -1,00 +1,00
: for values < O (related to C1.10)  pro hodnoty < 0 (souvisi s C1.10)
. _ . - Nastaveni 8
L1 Table for linearization Tabulka pro linearizaci --- --- --- --- jednotlivych bodi
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Rozsifené parametry: Zakladni Upravy

# Function Funkce Jednotka Krok Min Max. Kod
EOO Operation mode Provozni rezim --- --- 3 3 Rezim 3 zpétna vazba polohy civky ventilu
E02 Push-Pull function Funkce Push-Pull - - Off 5 Off = vypnuto
1 = funkce Push-Pull je aktivni
4 = funkce Push-Pull je vypnuta a specialni
detekce zkratu
5 = funkce Push-Pull je aktivni a specialni
detekce zkratu
E1.03 | Solenoid selection Vybér elektromagnety - 0,800 | 3,500 0,800 = 0,8 A
1,100=1,1A
1,300=1,3A
1,600=1,6 A
2,400=24A
2,700=2,7A
3,500=35A
P-Portion current contr. P-Portion current contr.
E1.04 Energization Energizace - 0001 0000 3399
[-Portion current contr. I-Portion current contr.
E1.05 Energization Energizace - 0001 0000 9999
P-Portion cur. contr. P-Portion cur. contr.
E1.06 | g energization De- energizace - 0001 0000 19999
I-Portion cur. contr. I-Portion cur. contr.
E1.07 1 e energization De-energizace - 0001 0000 9999
0 = digitaIni nastavené hodnoty
EO8 Ramp selection Vybér rampy - 1 0 2 (¢asova konstanta)
1 = vSechny nastavené hodnoty
(ndbéhova konstanta)
2 = volitelna funkce nabéhu
: . Casové zpozdéni
EO9 | Time delay enable signal povolovaciho signalu s 0,001 0,000 49,999 | ---
. .| Pocatecni proud o .
E1.10 | Solenoid current adaptation elektromagnetu A - 00,01 00,50 01,10 | Variabilni nastaveni max. proudu
L . Pocate¢ni proud
E11 Initial current solenoid A \ 0,001 0,000 | +9,999
elektromagnetu A 3.000 V = 30 % maximalniho jmenovitého
iy - Pocate¢ni proud proudu
E12 Initial current solenoid B elektromagnetu B \ 0,001 0,000 | +9,999
E1.13  Dither Amplitude Dither Amplituda v 0,001 0,000 43,000 S@S&Y = 30 % maximainiho jmenoviteho
E1.14 | Dither Frequency Dither Frekvence Hz 1 1 300
vypnuto = deaktivovano
1=-10V ..+ 10V
E15 Selection set point input Vstup nastavené - 1 Off, 1 1 2=0..10V
hodnoty volby S1.06 3=5V+5V
4 =5V £4,5V bez pozorovani signalu
5=5V 4,5V s pozorovanim signalu
6 =0 ... 20 mA bez detekce preruseni
kabelu.
7 =10 = 10 mA bez detekce preruseni
kabelu.
8 =4 ... 20 mA bez detekce preruseni
kabelu.
9 =4 .20 mA s detekci preruseni kabelu.
10 = 12 £ 8 mA bez detekce preruseni
kabelu.
11 =12 £ 8 mA s detekci preruseni kabelu
E17 Set value activation mode | Rezim aktivace - 1 off, 1 3 off = 2 digitalni, 1 analogovy aktivni
nastavené hodnoty 2 = aktivni pouze 2 digitalni
E18 Error / Comparator output | Vybér chybového / 1 off, 1 2 off = relevantni je pouze , chybovy” signal
selection komparac¢niho vystupu 1 = pozitivni logika komparatoru
2 = zaporna logika komparatoru
E21 Password Heslo -- 0001 0000 9999 Ochrana parametr(i

Tabulka 21: seznam parametrd
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