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1. Funkce a principy méreni

1.1 Obecné

OPCom FerroS méfi opotfebeni mechanickych konstrukénich prvkl pomoci detekce feromagnetickych ¢astic v pracovni kapaliné.
Snimac ma pfipojovaci zavit G1” a mdze byt vestavén pfimo do skiiné prevodovky nebo do paralelniho mazaciho okruhu. Méfeni a
vyhodnocovani mnozstvi ¢astic je zaloZzeno na indukénim principu. Naméfené hodnoty jsou pfenadseny pres digitalni a analogové
rozhrani. Diky v¢asné detekci opotfebeni a poskozeni mechanizm Ize snadno planovat servisni zasahy a minimalizovat odstavky
stroju a zafizent.

Snimac zaznamendava nasledujici parametry:
» teplotu snimace

» feromagnetické castice

» feromagnetické ulomky (, Chunks”)

1.2 Kontrola funkce snimace

Snimac je koncipovat tak, aby mohl byt po delsi dobu vystaven specifické zatézi. U kapalin nebo aplikaci, u nichz nejsou k dispozici
zadné zkusenosti s dlouhodobéjsi stabilitou snimace, by se méla provést kazdé dva roky kontrola snimace v laboratofi.

1.3 Princip méfeni

Snimac vyhodnocuje mnozstvi feromagnetickych ¢astic, které se shromazduji kolem permanentniho magnetu, uloZzeného v hlavé
snimace. Snimac rozliSuje Castice velikosti v fadu mikrometra, které vznikaji béznym opotiebenim, a hrubé tlomky velikosti v fadu
milimetr( (,,Chunks”), které jsou zndmkou poskozeni dilct. Signal snimace 0 az 100 % udava vysledek méfeni pokryti snimace
feromagnetickymi ¢asticemi. Povrch snimace se v urcitych ¢asovych intervalech automaticky cCisti. Vykompenzovanim magnetického
pole permanentniho magnetu jsou feromagnetické ¢astice uvolnény a odplaveny pracovni kapalinou. Porovnévanim namérenych
hodnot v jednotlivych intervalech je vyhodnocovén trend procesu opotebent.

Jednotlivé mérené veliciny a dal3i funkce snimace budou popsany déle.

1.4  Pocitadlo provoznich hodin

Snimac ma integrované pocitadlo provoznich hodin, jehoz hodnoty jsou k dispozici i po pripadném prerudeni el. proudu. Po preruseni
zacina pocitadlo pocitat od posledniho ulozeného ¢asového Udaje pred prerusenim.

1.5  Meéfeni teploty

Snimac disponuje internim mérenim teploty. Méfeni teploty probihd uvnitf snimace a slouzi proto pouze jako vychozi hodnota
pro skutecnou teplotu oleje.

1.6. Jemné feromagnetické castice

Detekce jemnych feromagnetickych ¢astic probiha plynule a je udavana pomoci signalu od 0 do 100 %. Pfitom O % odpovida
povrchu bez ¢astic, 100 % oproti tomu znamena, Ze povrch snimace dosahl nastavené mezni hodnoty. Pfi dosazeni této mezni
hodnoty se ¢astice, zachycené plsobenim magnetického pole permanentniho magnetu, vykompenzovanim magnetického pole
opét uvolfiuji do oleje a snimac znovu zacina s jejich zachycovanim.

Parametr, ktery snimac zaznamenava, se nazyva: OR_f = OccupancyRate_fine
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Obrazek 1.1: Priklad detekce jemnych ¢astic
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1.6.1 Hrubé feromagnetické ulomky (Chunks)

Detekce hrubych feromagnetickych dlomkd (Chunks) probiha standardné stupriovité po 10 % a je udavana signalem od 0 do 100%.
0 % zde odpovida povrchu bez tlomkd. 100 % oproti tomu znamend, Ze povrch snimace dosahl nastavené mezni hodnoty (= 10 Chunks).
PFi dosazeni této mezni hodnoty se ¢astice a Ulomky, zachycené plsobenim magnetického pole permanentniho magnetu,
vykompenzovanim magnetického pole opét uvolfiuji do oleje a snimac znovu zacina s jejich zachycovanim.

Parametr, ktery snimac¢ zaznamenava, se nazyva: ORc = OccupancyRate_chunk
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Obrazek 1.2: Priklad detekce ulomka (Chunks)

1.6.2 Souctovy signal

Aby bylo moZno oba parametry zobrazovat soucasné pomoci analogového vystupu, vypocitava snimac¢ sumu zachycenych jemnych
¢astic a tlomkd ,,Chunks”. 0 % zde odpovida Cistému povrchu snimace. 100 % oproti tomu znamena, Ze povrch snimace dosahl
nastavené meznf hodnoty (= 100 % jemnych castic nebo 10 Chunks nebo libovolnou kombinaci obojiho). Pfi dosazeni této mezni
hodnoty se ¢astice a tlomky, zachycené plisobenim magnetického pole permanentniho magnetu, vykompenzovanim magnetického
pole opét uvolriuji do oleje a snimac¢ znovu zacina s jejich zachycovanim.

Parametr, ktery snimac zaznamenava, se nazyva: OR_s = OccupancyRate_sum

in %
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Obrézek 1.3: Priklad vystupu souctového signélu

1.7  Odvozené parametry
Nasledujici odvozené parametry vypocitava snimac dodatecné a udava je pres digitalni nebo analogova rozhrani:

Zkratka parametru | Nazev parametru Jednotka | Vysvétlivky

chunk_cnt Chunk Counter - Pocet detekovanych ulomkl (Chunks)

cln_cnt Clean Counter - Pocet automatickych operaci ¢isténi od posledniho manualniho
smazani (prikaz ,SONew")

cln Cleaning - Operace cisténi je momentalné aktivni/inaktivni

tlc Time since last clean h Doba od posledniho manuélniho smazani (prikaz ,SONew")
nebo automatické operace ¢isténf

thc Time between h Doba mezi predposledni a posledni automatickou operaci cisténi

(last two cleans)
OAge Oil age h Doba od posledniho manuélniho smazani (pfikaz, SONew")
ROT Remaining Occupancy Time | h Predpokladany zbyvajici ¢as, nez OR_s dosédhne 100 % a je

spusténa automaticka operace cisténi, vychazejici z aktualni
hodnoty OR_s a posledni automatické operace cisténi
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1.8  Vlivy vzajemné interference

Signal snimace je témér bez vzajemnych interferenci, pokud se v definovaném detekcnim radiu nenachazeji zadné rusivé geometrické
tvary nebo rusiva (elektro)-magneticka pole.

PFi prvnim uvedeni do provozu se mUze vyskytnout v signalu méreni mensi posun naméfenych hodnot (<5 %), zptsobeny vzajemnou
interferenci s olejem (snimac je kalibrovan vzduchem u vyrobce). Tento vliv se vsak automaticky vykompenzuje po prvni operaci
cisténi. Pomoci prikazu SONew je mozno dosahnout této kompenzace jiz dfive (viz kapitola 5).

Zmény vyhrazeny - V2.09.23 - CZ




2. Technické parametry

21 Obecné parametry

Parametry snimace

Max. provozni tlak

Provozni podminky

Teplota

Relativni vlhkost!

Max. vzdalenost pro pfitazeni jemnych ¢astic (1g)
Viskozita <100 mm?/s

Viskozita 300 mm?/s

Viskozita 500 mm?/s

Min. pozadovana rychlost proudéni kapaliny pro
autom. proces cisténi

Maximalni rychlost proudéni
Kompatibilni kapaliny

Smacené materialy

Stupen el. kryti?

Napajeci napéti

Spotreba el. proudu
Vystupy

Analogovy proudovy vystup?
Presnost proudového vystupu*
Digitalni rozhrani

Pripojovaci rozméry

Zavit

Utahovaci moment zavitu
Elektrické zapojenti

Utahovaci moment konektoru M12
Rozsah méreni

Jemné castice

Hrubé castice

Rozliseni méreni

Jemné castice

Hrubé castice
Opakovatelnost méreni

Jemné Castice

Hmotnost

Velicina
20

-40...85
0... 100

~9,0
~7,5
~7,0
0,05

1,0

Mineralni oleje (H, HL, HLP, HLPD, HVLP)
syntetické estery (HETG, HEPG, HEES, HEPR)
polyalkylenglykoly (PAG)

hydraulicky olej bez obsahu zinku a popela (ZAF)
polyalfaolefiny (PAO)

Aluminium, polyamid (PA6 GF30), HNBR,
epoxidova pryskyfice

P67
22...33
max. 0,5

4...20
+2
RS232/CAN

G1"

50 +5
M12x1, 8 pin
0,1

0...100
1...10

0,1

+5
~190

Jednotka
bar

°C
%
mm
mm

mm

m/s

m/s

VvV DC

mA
%

Nm

Nm

%

%

%

Tabulka 2.1: Technické parametry OPCom FerroS

" Nekondenzujici
2 Pfi zasroubovaném konektoru

3 V/ystup je volné konfigurovatelny (viz kapitola 6)
4V porovnani s digitalnim vystupem hodnot

www.argo-hytos.com
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2.2  Rozméry

¢4O +0,5
G1
$29,510,3

31

M12x1

$35

16 31

88

Obrézek 2.2.1: Rozméry OPCom FerroS

23 PFipustna mechanicka zatizeni

Pripustna mechanicka zatizeni snimacl jsou uvedena v tabulce 2.3.2.

SW41

Zatizeni Velicina Jednotka
max. provozni tlak 20 bar
max. utahovaci moment 50 +5,0 Nm
max. vibrace v podélném sméru f:5-9 Hz
Zkouska podle DIN EN 60068-2-6 A: £15 mm
F:9-200 HZ
a: 10 g
max. vibrace v pfiéném sméru f:5-9 Hz
Zkouska podle DIN EN 60068-2-6 A: £15 mm
f:9-200 Hz
a: 10 g

Tabulka 2.3.2: Pfipustnd mechanicka zatizeni

Www.argo-hytos.com
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3. Montaz

Umistéte snimac na misté vhodném pro méreni v systému. Neni upfednostiiovan zadny smér proudéni.

41 mm

Rmax =16 \ SONmi-S/

. @@ 0

Obrazek 3.1: Montaz snimace a detek¢ni radius

Pro zaruceni spravné funkce dodrzujte, prosim, nasledujici pokyny:

» Snimac musi byt kompletné ponofen v oleji

» Musi byt dodrzena minimalni a maximalni rychlosti proudéni. Viz kapitola , Technické parametry”.
» Dostatecné promichani oleje

» Zamezeni vytvafeni pény

» Z&dna montaz v bezprosttedni blizkosti motord, ¢erpadel nebo jinych horkych komponent

PV oblasti detekeniho radia (r) se nesméjf vyskytovat zadné rusivé geometrické tvary
a rusiva (elektro-)magneticka pole.

» Jak hluboko musf byt ¢elni plocha sondy snimace ponofena v oleji, mdze zaviset na systému.
Doporucujeme konzultovat servis spole¢nosti ARGO-HYTOS

P Aby bylo zajisténo spolehlivé méreni, ¢elni plocha snimace by neméla vstupovat do pritokového kanalu
hloubéji, nez je specifikovano.

Strana 8 www.argo-hytos.com
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4. Elektrické zapojeni

4.1 Obecné a bezpecnostni pokyny

PFistroj smi instalovat pouze odbornik v oboru elektro. Je tfeba dodrZzovat mistni i mezinarodni predpisy k provozu elektrotechnickych
zafizeni.

Napéjeci napéti podle EN50178, SELV, PELV, VDEO100-410/A1.
Neodborné zapojeni pfistroje miize zpulsobit jeho poskozeni

PFi instalaci nesmi byt zafizeni pod napétim. Pfistroj pfipojte nasledovné:

Pohled shora na viko snimace Osazani pind Barva standardnich kabeld
- LIS

! 2L-
: 3 TxD, CANL

)—

D— zelend
A 4RXxD,CANH _, ..
) B SR0EN0 g
\-: 6 nezapojeno "

7 vystup 1

modra

8 uzemnéni . ,
cervena

: pouzdro konektoru/stinéni

Obrézek 4.1: Osazeni pinG konektoru snimace
Kabel snimace musf byt stinény.

Pro dosazenf stupné el. kryti IP67 sméji byt pouzivany pouze vhodné konektory a kabely.
Utahovaci moment konektoru je 0,1 Nm.

Méreni proudu by se mélo provadét vhodnym ampérmetrem nebo alternativné pomoci zatézového odporu a méreni napéti podle
obrazku 4.2 nebo 4.3. Maximalni pfipustny zatézovy odpor je pfi 12 V 100 Q a pfi 24 V 400 Q.

A PFi pripojovani musi byt snimac uzemnén bud' pfes stinénf kabelu nebo pres téleso.

4.2  Analogovy proudovy vystup (4...20 mA) - méfeni bez zatézového odporu

Méfeni proudu by se mélo provadét vhodnym ampérmetrem podle nasledujiciho obrazku.

Pohled shora na viko snimace

vystup 1

uzemneéni

Obrézek 4.2: Méfeni analogového vystupu 4...20 mA bez zatézového odporu
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4.3  Analogovy proudovy vystup (4...20 mA) - méreni se zatéZzovym odporem

Aby bylo mozné méfit proud na analogovém proudovém vystupu, je nutné podle obr. 4.3 pfipojit na proudovy vystup zatéZovaci

odpor. Zatézovaci odpor by mél mit v zavislosti na napdjecim napéti hodnotu 25 az 200 Q.

Napéti na odporu Ize méfit voltmetrem.

Pohled shora na viko snimace

vystup 1

uzemnéni

Obrézek 4.3: Pripojeni zatézovych odporl pro méfeni analogového vystupu 4..20 mA

Aby bylo mozné z konkrétnich hodnot napéti zjistit pfislusny parametr (teplota, vihkost atd.), je nutné napéti prepocitat podle vzorct

z tabulky 4.3.

4.4 Dimenzovani zatézového odporu

Z4atézovy odpor nelze zvolit libovolné. Musi se upravit podle napdjeciho napéti snimace. Maximalni zatézovy odpor Ize vypocitat

pomoci vzorce (5-1). Jako alternativa mize pomoci tabulka 4.1.

Rol@=U .. [VI-25[QV]-200Q (5-1)  25Qs<R, <200Q
Rmax [Q] napéajeni
350 22
400 24
450 26

Tabulka 4.1: Stanoveni zatézového odporu jako funkce napéjeciho napéti

4.5

Nastaveni analogovych proudovych vystupt

Analogové proudové vystupy jsou prednastavené z vyroby. Standardni konfigurace predpoklada sumu vyskytu jemnych a
hrubych ¢astic (OccupancyRate_sum). Snimac ale nabizi moznost prednastavené vystupni parametry ménit. Pfikaz RS232 pro to
zni: ,,SAOx[CR]”, s pfislusnym ciselnym kédem x. Tabulka 4.2 zobrazuje mozné parametry pro konfiguraci analogovych vystup(.

Vychozi nastaveni: souctovy signal z OR_f a OR_c
Stuperi pokryti povrchu snimace jemnymi ¢asticemi

Stupen pokryti povrchu snimace hrubymi ¢asticemi (Chunks) od
0...100 % v krocich po 10 %

Pocet automatickych cisticich operaci od posledniho ru¢niho
vynulovani (pfikaz ,, SONew")

Pocet detekovanych velkych ¢astic (Chunks)
Casové posloupny vystup hodnot 0, 1,2, 3, 10 a 16

Vystup pevné dany na 4 mA
Vystup pevné dany na 12 mA

X Nazev parametru Zkratka Jednotka Vysvétlivky
0 Teplota T °C Teplota snimace
1 OccupancyRate_sum | OR_s %
2 OccupancyRate_fine OR_f %
3 OccupancyRate_chunk | OR_c %
10 Clean Counter cn_cnt -
16 Chunk Counter chunk_cnt | -
40 Sekvencni vystup - -
(viz obrézek 4.2)
100 |4 mA - -
101 12 mA - -
102 | 20 mA - -

Vystup pevné dany na 20 mA

Tabulka 4.2: Ciselny kéd pro parametry vystupu analogovych proudovych vystupd

Www.argo-hytos.com
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Sekvencni vystup hlavnich parametrd je mozny pres analogové rozhrani. Snimac je nakonfigurovan podle specifikaci, uvedenych
v tabulkce 4. Timto zplsobem nakonfigurovany snimac poskytuje hodnoty hlavnich parametrd zptsobem popsanym na obr. 5:

Proud 4 Uvolnéni ¢astic
20MA b e e e e e e = = _!. _________________________
OR_f
T
~ORs cn_cnt
OR_c
chunk
_ant
[ st - TSt T TTTTTTTTTTTTTTT
ama PPl >
L Irrrrrrrrrrrerrrrrrrrr et rr T
25 Cas

Tabulka 4.4: Sekven¢ni vystup hodnot pres analogové rozhrani

4.6 Kalibrovani

Hodnoty vystupu Ize kalibrovat a vypocitavat pomoci nasledujicich vzorc(:

Velic¢ina vystupu X Rozsah vystupu Rovnice veli¢iny Vzorec
. U V] a
Teplota (T) -20...100 °C X= RIC -7500 Al -50 [°C] (5-1)
(o)
OccupancyRate_sum (OR_s) | 0...100 % X = ﬂ 6250 [%] -25 [%] (5-2)
R[Q] [A]
OccupancyRate_fine (OR_f) U V] [%]
0...100 % X = ———= 6250 -25 [% 5-3
A R Al [%] (5-3)
0,
OccupancyRate_chunk (OR_¢) | 0...100 % X = % 6250 [%] -25 [%)] (5-4)
U [V] 1
Clean Counter (cIn_cnt) 0...64 X = ——— 4000 —— -16 (5-5)
R[Q] [A]
Chunk Counter (chunk_cnt) 0...10 X = M - 625 L -2,5 (5-6)
. "R A g
g - o X = 4 mA = neaktivni
Uvolriovani ¢astic aktivni nebo neaktivni X = 20 mA = aktivni

Tabulka 4.3: Vypocet namérenych hodnot z proudu

WWw.argo-hytos.com Strana 11
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5. Komunikace RS232

Komunikace se snimacem probiha bud' pres sériové rozhrani RS232, CANopen nebo pres analogovy vystup 4...20 mA.

Standardné se dodavaji snimace s aktivovanym rozhranim RS232. V tomto rezimu Ize velmi jednoduse provadét jak konfiguraci
analogového rozhrani, tak konfiguraci komunikac¢nich parametr CANopen. V pfipadé potieby Ize posléze pomoci prikazu RS232
pfepnout na rozhrani CANopen (viz kapitola 5.3 pfikazy k zépisu, pfikaz ,SComMode"”), zména se projevi po opétovném spusténi
snimace.

Pro konfiguraci a/nebo provoz snimace pres PC doporucujeme software (LubMonPClight, LubMonConfig),
ktery je k dispozici na internetovych strankach' spole¢nosti ARGO-HYTOS. Pfi provozu snimace ve spojeni s PC
umoziuje software snadny pfistup k datim snimace a jeho konfiguraci bez nutnosti dalSich terminalovych programd.

Pokud je snimac v rezimu CANopen, mUZze byt pres pfislusny zaznam v seznamu objektd trvale pfepnut na rozhrani RS232
(viz kapitola 6), zména se projevi po opétovném spusténi snimace.

Pokud je snimac v rezimu CANopen, mUZe byt na rozhrani RS232 pfepnut i na pfechodnou dobu. V tomto pfipadé se snimac pfipoji
na prislusné nakonfigurované rozhrani RS232 a béhem operace spousténi musi byt stisknuta klavesa (#), dokud se snima¢ nepfihlasi
svym ID (napt. $ARGO-HYTOS;OPComFerroS;SN:000015;SW:0.55.15;CRC:b). Pokud se snimac¢ béhem 10 sekund po pfipojent

k napajeni nepfihlasi, musi se operace opakovat.

5.1 Sériové rozhrani (RS232)

Sensor disponuje sériovym rozhranim, pres které mohou byt nacitdna data a mize byt konfigurovan. K tomu je nutny PC a pfislusny
program terminalu nebo konfigurac¢ni software. Oboji bude presnéji popsano v néasledujicich kapitolach.

Nejprve musite ve Vasem PC vybrat volny COM-Port, ke kterému snimac pfipojite. Pod obj. ¢islem SCSO 100 5020 nebo SCSO 100
5030 (viz kapitola 6) dostanete vhodny komunikacni kabel pro sériové propojeni snimace a pocitace/fidici jednotky. Pokud pocitac
neni vybaven standardnim portem COM nebo je obsazen, je mozno pouzit kartu pro sériové rozhranfi nebo prevodnik USB/sériové
rozhrani, SCSO 100 5040 (viz kapitola 6).

Je-li snimac spoustén v rezimu CAN, musi byt nejprve nastaven do rezimu RS232. Po pfipojeni k napajeni snimac rozezna, zda je
pfipojen k sériovému rozhrani (konfigurace rozhrani viz nize) a zda je odeslan definovany znak (,#"), ktery je pro navazani
komunikace nezbytny. Pokud znak odeslan neni, pfeskoci snimac do rezimu CANopen. Rozezna-li odeslany znak, prejde

do komunikac¢niho rezimu pfes RS232. Zde maze byt pomoci piikazu (,SComMode”) trvale aktivovan rezim RS232.

PFi opétovném spusténi se snimac spusti automaticky v rezimu RS232 a predchozi kroky neni nutno provadét.

5.2  Parametry rozhrani

» Pfenosova rychlost: 9600

» Datové bity: 8

» Parita: Zadna
» Stop-bity: 1

» Rizenf toku: 7adné

5.3  Seznam pfikazu

V nasledujicim textu jsou uvedeny vsechny prikazy rozhrani pro komunikaci se snimacem. Ty mohou byt snimaci predavany pomoci
terminalniho programu, jako je napf. Microsoft Windows Hyper Terminal.
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5.3.1 Prikazy pro nacitani

# | Format prikazu
RID[CR]

2 RVal[CR]

3 RCon[CR]

Vyznam

Nacteni identifikace s naslednym kontrolnim souc¢tem
(CRQO)

Nacteni vdech namérenych hodnot s naslednym kontrolnim
souctem (CRC)

Nacteni parametrd konfigurace
a konfigurace CAN s naslednym kontrolnim souc¢tem (CRC)

Format odezvy

$ARGO-HYTOS;OPComFerroS;
SN:xxxxx;...;CRC:x[CR][LF]

$ Time:x.xxx[h]; T:xx.x[°C];
....;CRC:X[CR][LF]

$ Time:x.xxx[h];...;
CRC:x[CR][LF]

Tabulka 5.1: Sériova komunikace - pfikazy pro nacitani

5.3.2 Prikazy pro zapis

# | Format prikazu
SONew[CR]

2 | SAOX[CR]

3 | SChunkCntThr[CR]

4 | SComModex[CR]

5 | WCOSpdx[CR]

6 | WCOIDX[CR]

6 | WCOHBeatx[CR]

7 | WTPDOyIDX[CR]

8 | WTPDOyType [CR]

Vyznam

Uklada aktualni stav jako novy Cisty olej. Stafi oleje je
nastaveno na 0 h, zachycené &astice jsou uvolnény

Osazeni proudového vystupu prislusnou namérenou
hodnotou.
(Konfigurace viz kapitola 4.5).

Mezni hodnota, kolik Chunks (velké ¢astice) Ize v systému
napocitat, nez je dosazeno OR_c 100 %
(vychozi nastaveni: 10)

Nastavuje rezim komunikace:

x = 0: CANopen

X=1: SAE J1939

x = 2: RS232 (vychozi nastaveni)

Zména je aktivovana pfi pristim spusténi

Nastavuje pfenosovou rychlost pro rezim CANopen.

x = pfenosova rychlost v kbit/s

podporovany jsou nasledujici pfenosové rychlosti

(vzdy v kbit/s): 50, 100, 125, 250 (vychozi nastaveni), 500
Zména je aktivovana pfi pristim spusténi

Nastavuje identifikaci Node-ID pro rezZimCANopen.
Rozsah hodnot x: 0..127 (vychozi nastaveni: 100)
COB-ID od TPDOs se automaticky dosadf na standardni
hodnoty

TPDO1 COB-ID: 0x180+Node-ID

TPDO2 COB-ID: 0x280+Node-ID

TPDO3 COB-ID: 0x380+Node-ID

Zména je aktivovana pfi pristim spusténi

Nastavuje Heart Beat Time pro rezim CANopen.
Rozsah hodnot x: 0..10000ms, rozliseni: 50ms
KdyZ n = 0, je Heart Beat vypnuto

Odpovida zapisu SDO Index: 0x1017

Zména je aktivovana pfi pristim spusténi

Setze TPDOy-COB-ID fur CANopen-Modus.
Rozsah hodnot y: 1..3

Rozsah hodnot x: 384..1279 (0x180..0x4FF)
Odpovida zapisu SDO, Index: 0x180y, Sub: 1
Zména je aktivovana pfi pristim spusténi
Nastavuje TPDOy-COB-ID pro rezim CANopen.
Rozsah hodnoty: 1..3

Rozsah hodnot x: 1..240, 254, 255

Odpovida zapisu SDO, Index: 0x180y, Sub 2
Zmeéna je aktivovana pfi pristim spusténi

Format odezvy
Ok[CR][LF]

SAO:x[CR][LF]

ChunkCntThr:x[CR][LF]

ComMode:x[CR][LF]

COSpd:x[CR][LF]

COID:xxx[CR][LF]

COHBeat:x[ms] [CR][LF]

TPDOyID:x[CR][LF]

TPDOyType:x [CR][LF]

Www.argo-hytos.com
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Format pfikazu
9 | WTPDOyTimern [CR]

10 | STrAun[CR]

Vyznam

Nastavuje ¢asovac (Timer) TPDOy pro rezim CANopen.
Rozsah hodnot y: 1..3

Rozsah hodnot x: 0..10000ms, rozliseni: 50ms

Pokud x = 0, je Heart Beat vypnuto

Odpovida zapisu SDO, Index: 0x1017

Zména je aktivovana pfi pfistim spusténi

Vypina (x = 0) nebo vypinad automaticky prenos
namérenych hodnot kazdych x minut, prenos odpovida
odezvé na prikaz RVal

Standardni hodnota x: O

Format odezvy
TPDOyTimer:x[ms] [CR][LF]

TrAu:x[min][CR][LF]

Tabulka 5.2: Sériova komunikace - Prikazy k zapisu

Upozornéni:
[CR] = [Carriage Return (0xD)]
[LF] = [Linefeed (0xA)]

5.4  Prehled poskytovanych parametri pro jednotlivé pfikazy

Snimace podporuji fadu piikazl pro nacitani identifikace, namérenych hodnot a konfigurace oleje. Pfehled odpovédi na jednotlivé
prikazy je uveden v nasledujicich tabulkéch. V zavislosti na verzi firemniho softwaru snimace se maze poradi nebo i obsah vystupd lisit.

# | Nazev parametru Jednotka Popis
1 - - ARGO-HYTOS (vyrobce)
2 |- - OPCom FerroS (oznaceni vyrobku)
3 |SN - Sériové cislo
4 | SW - Verze softwaru (Firmware) snimace
Tabulka 6.3: Odpovéd na prikaz "RID"
# | Nazev parametru Jednotka | Popis
1 | Time h Pocitadlo provoznich hodin snimace
2 |T °C Teplota kapaliny
3 | OR.s % OccupancyRate_sum: stuper vyskytu - soucet OR_f a OR_c
4 | OR_f % OccupancyRate_fine : stupen vyskytu jemnych ¢astic na povrchu snimace
5 |OR_c % OccupancyRate_chunk: stupen vyskytu hrubych ¢astic (Chunks) od 0...100 % v krocich
po 10 % (detekce max. 10 &astic)
6 | chunk_cnt - Pocet detekovanych velkych ¢astic
cIn_cnt - Pocet automatickych operaci uvolnéni ¢astic od posledniho ruc¢niho vynulovani
(pfikaz ,,SONew")
cln - Operace uvolfiovani ¢astic je v této chvili aktivni/neaktivni
tlc h Doba od posledniho ru¢niho vynulovani (prikaz ,,SONew"”) nebo automatického
uvolnéni &astic
10 | thc Doba mezi predposlednim a poslednim automatickym uvolnénim castic
11 | OAge Doba od posledniho ru¢niho vynulovani (prikaz ,, SONew")
12 | ROT Remaining Occupancy Time, predpokladana zbyvajici doba, dokud OR nedosahne 100 %
a je spusténa automaticka operace cisténi, vychazejici z aktualni hodnoty OR_s a
posledniho automatického cisténi

Tabulka 6.4: Odpovéd na piikaz "RVal

Www.argo-hytos.com
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# | Nazev parametru Jednotka | Popis
1 | Time h Pocitadlo provoznich hodin snimace
ChunkDetThr % Mezni hodnota detekovanych velkych ¢astic (Chunks)

3 | TrAu min Periodicky prenos souboru dat jako tento, poskytovany pfi prikazu RVal, v ¢asovém
intervalu zadanych minut (rozsah 1...60 minut, pfi nastaveni na O je automaticky
prenos vypnuty)

4 | AO - Nastaveni pro analogovy vystup (viz i kapitola 5)

5 | ChunkCntThr - Pocet hrubych ¢astic (Chunks), potfebny pro dosazeni meze 100 %

6 | TimeOFF ms Doba vypnuti automatického uvolrhovani ¢astic (nasobky 250 ms)

7 | TimeON ms Doba spusténi automatického uvolnovani ¢astic (nasobky 250 ms)

8 | pThr % Mezni hodnota pro signal

9 | fThr % Mezni hodnota pro frekvenci signalu

10 | ComMode - Rezim komunikace (RS232, CANopen nebo SAE J1939)

11 | COID - CANopen-NodelD snimace

12 | COSpd kbit/s Rychlost (pfenosova rychlost - Baudrate) sbérnice CANopen

13 | TPDO1Type - TPDO 1 typ pro CANopen

14 | TPDO2Type - TPDO 2 typ pro CANopen

15 | TPDO3Type - TPDO 3 typ pro CANopen

16 | TPDO1Timer ms TPDO 1 casovac pro CANopen

17 | TPDO2Timer ms TPDO 2 ¢asovac pro CANopen

18 | TPDO3Timer ms TPDO 3 ¢asovac pro CANopen

19 | TPDO1ID - TPDO 1 COB-ID pro CANopen

20 | TPDO2ID - TPDO 2 COB-ID pro CANopen

21 | TPDO3ID - TPDO 3 COB-ID pro CANopen

22 | COHBeat ms CANopen Heartbeat snimace

23 | J1939ID - SAE J1939 ID snimace

24 | J1939BR kbit/s Rychlost (pfenosova rychlost - Baudrate) sbérnice SAE J1939

25 | J1939ti - SAE J1939 ¢asovac

26 | Verb - Prepinani mezi stru¢nou a podrobnou odezvou na prikaz RVal

Tabulka 5.5: Odpovéd na prikaz "RCon"

5.5 Komunikace s terminadlovym programem

Je-li snimac pfipojen k PC a napajecimu napéti, komunikace s nim je mozna pomoci libovolného terminalového programu.
Na internetu jsou nabizeny riizné terminalové programy jako Freeware. Nejjednodussi moznosti je pouzit ,,Hyper Terminal”
od Microsoft Windows XP, ktery je soucasti dodavky. Standardné Ize tento program nalézt

pod Start/Programy/Pfislusenstvi/Komunikace.

5.6  Spousténi vystupu
Vystup namérenych hodnot pres rozhrani RS232 se v principu déje dvéma rliznymi zpUsoby - spousténi ¢asové a po pfislusSném
prikazu (viz prikaz: ,STrAu").

5.7 Software

ARGO-HYTOS poskytuje pro oblast techniky snimacd nejrliznéjsi programy (ovladace, LabVIEW Tools a pomocné programy).
Ty Ize stdhnout na adrese www.argo-hytos.com.

www.argo-hytos.com Strana 15
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6. Komunikace CANopen

6.1 Rozhrani CAN

Rozhrani CAN odpovida ,, CAN 2.0B Active Specification”. Snimac podporuje pouze omezeny pocet pfenosovych rychlosti
na CAN-Bus (viz tabulka 6.1).

Prenosové rychlosti, doporucené CiA a podporované snimacem
pfenosova rychlost podporovano CiA Draft 301 délka Bus (podle CiA Draft Standard 301)
1 Mbit/s ne ano 25m
800 kbit/s ne ano 50 m
500 kbit/s ano ano 100 m
250 kbit/s ano ano 250 m
125 kbit/s ano ano 500 m
100 kbit/s ano ne 750 m
50 kbit/s ano ano 1000 m
20 kbit/s ne ano 2500 m
10 kbit/s ne ano 5000 m

Tabulka 6.1: Podporované prenosové rychlosti pfi komunikaci CANopen a pfislusné délce kabelu

Elektrické parametry rozhrani CAN jsou uvedeny v tabulce 6.2.

Parametr velikost jednotka
Typ. doba reakce u pozadavkd SDO <10 ms

Max. doba reakce u pozadavkt SDO 150 ms
Napdajeci napéti CAN-Transceiver 3,3 V
Integrované casovani ne =

Tabulka 6.1: Elektrické parametry rozhrani CAN

6.2 Komunikace SDO

Servisni data (Service Data Objects) slouzi pro pfistup ke ¢tenf a zapis do slovniku objektd snimace. SDO jsou potvrzovana a prenos se
uskutec¢nuje vzdy jen mezi dvéma Ucastniky, tzv. model Client/Server (viz obrézek 6.1).

Snimac mudze fungovat vyhradné jako server, odpovida tedy jen na zpravy SDO a sém od sebe nevysila zadné dotazy smérem k jingym
Ucastnikam. Zpravy SDO smérem od snimace k uzivateli (Client) maji identifikaci ID ve formatu NodelD+0x580. Zadost uzivatele
na zaslani zpravy SDO smérem ke snimaci (Server) ma identifikaci ID ve formatu NodelD+0x600.

Standardni protokol pro prenos zpravy SDO potiebuje 4 Byte pro identifikaci sméru prenosu, typu dat, indexu a subindexu.
Tak z 8 Byte zbyvaji jesté 4 Byte pro datové pole CAN. Pro objekty, jejichz objem dat je vétsi nez 4 Byte existuji dva dal3i protokoly
pro tzv. fragmentovany nebo segmentovany prenos SDO.

SDO Client (fizeni)

zprava

zprava

SDO Server (snimac)

Obrézek 6.1: Vztah SDO Client/Server

Servisni data SDO slouZi ke konfiguraci snimace pomoci pfistupu do slovniku objektl, pro dotaz na zfidka vyzadované Gdaje
a ke stahovani vétsiho mnozstvi dat.
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6.3 Komunikace PDO

Procesni data (PDO) jsou jeden nebo vice datovych soubor(, které jsou ze seznamu objektl promitnuty do zpravy CAN o velikosti
do 8 Byte, aby bylo mozno data rychle prenaset od , vyrobce (Producer)” k jednomu nebo vice , spotfebiteldm (Consumer)”

(viz obr. 7.4). Kazdy PDO m4 vyhradni COB-ID (Communication Object Identifier), je vysilan pouze jednim jedinym uzlem (node),
mUze ale byt od vice uzl( pfijiman a nemusi byt potvrzovan.

PDO se idealné hodi k pfenaseni dat od snimacu k fizeni nebo od fizeni k vykonnym prvkdm.
Prehled atributt PDO snimace:

» Snimac podporuje tfi TPDO, zadné RPDO.

» Zobrazovani dat v PDO je pevné nastavené a nelze ho ménit.

» COB-ID pro tfi TPDO Ize volné navolit.

» Prenaseni dat TPDO Ize spoustét na zakladé udalosti/¢asovacem nebo cyklicky pfikazem SYNCH a je vzdy individualné nastavitelné.

Snimac podporuje dvé rozdilné metody prenosu PDO.

» V pfipadé prenosu dat v ¢asovych intervalech nebo na zakladé udalosti (timer-/event-triggered transmission) je pfenaseni dat
spousténo internim ¢asovacem snimace nebo udalosti.

» V pfipadé synchronizovaného prenosu dat (SYNCH-triggered transmission) je pfenaseni dat spousténo jako odpovéd' na zpravu
SYNCH (SYNCH je zprava CAN vytvorena bez uzivatelskych dat). Odpovéd s PDO probéhne bud pfi kazdé pfijaté zpravé Synch
nebo pfi kazdé nastavené n-té zpravé.

PDO Producer (snimac)

zprava

PDO Consumer (vyk.prvek)

Obrazek: 7.2: Vztah PDO Consumer/Producer

Snimac podporuije tfi pfenosy PDO (TPDO), aby umoznil co nejefektivnéjsi provoz CAN-Bus. Snimac¢ nepodporuje zadné dynamické
forméatovani PDO, parametry zobrazovani v OD Ize tedy pouze ¢ist, ale ne prepisovat.

Snimac podporuje urcité typy TPDO (viz tabulka 6.3), které Ize pouzit pro dané parametry komunikace TPDO.

Snimacem podporované typy TPDO

Typ podporovan cyklicky necyklicky synchronni asynchronni
0 ano X X

1-240 ano X X

241-253 ne

254 ano X

255 ano X

Tabulka 6.3: Popis typt TPDO

6.4  Slovnik objekti CANopen

Kompletni slovnik objektl snimace je uveden v tabulce 6.4 a tabulce 6.5. V tabulce 6.4 je zobrazena ¢ast slovniku objekt(,

vztahujici se ke komunikaci. MoZna nastaveni odpovidaji, az na nékolik malo vyjimek, standardu CANopen, jak je popsan v DS 301.
Na zakladé pouzitého typu hardware se vyskytuji nékterd omezeni, tykajici se komunikace. Jednotlivé kroky pro nastaveni , heartbeat
time” (Index 1017h), , TPDO1 event timer” (Index 1800h, Subindex 5), , TPDO2 event timer” (Index 1801h, Subindex 5), , TPDO3
event timer” (Index 1802h, Subindex 5) jsou limitovany na 10 ms, namisto predpoklddané 1 ms. To znamen4, Ze tyto objekty mohou
byt napf. nastaveny na 0 ms, 20 ms, 280 ms, ale ne na 33 ms, 125 ms, etc.

Vhodné soubory EDS pro snimace jsou k dispozici na internetovych strankach spole¢nosti ARGO-HYTOS.

WWw.argo-hytos.com Strana 17
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Communication Profile Area

obj. to be mapped

Idx Sub | Name Type Attr. | Default Notes
1000h |0 device type u32 ro 194h Sensor, see D 5404
1001h error register u8 ro 00h mandatory, see DS301
1017h |0 producer heartbeat time u16 rw | 1388h heartbeat time in ms, range: 0..65535
identity object record ro
0 Number of entries u8 ro 04h largest sub index
1018h 1 Vendor ID u32 ro 000000E6h ARGO-HYTOS
2 Product Code u32 ro 00005014h OPCom FerroS
3 Revision Number u32 ro 1000 Device dependent
4 Serial Number u32 ro Device dependent
Transmit PDO1 Parameter | record
0 Number of entries u8 ro 05h largest sub index
COB-ID u32 rw 180h+NodelD COB-ID used by PDO, range: 181h..1FFh,
can be changed while not operational
1800h |2 transmission type u8 rw FFh cyclic + synchronous, asynchronous
values: 1-240, 254, 255
5 event timer ul6 rw 1F4h event timer in ms for asynchronous
TPDO1
range: 0..65000
Transmit PDO2 Parameter | record
0 Number of entries u8 ro 05h largest sub index
1 COB-ID u32 rw 280h+NodelD COB-ID used by PDO, range: 281h..2FFh,
can be changed while not operational
1801h | 2 transmission type ug rw FFh cyclic + synchronous, asynchronous
values: 1-240, 254, 255
5 event timer ule rw 1F4h event timer in ms for asynchronous
TPDO2
range: 0..65000
Transmit PD03 Parameter record
0 Number of entries u8 ro 05h largest sub index
COB-ID u32 rw 380h+NodelD COB-ID used by PDO, range: 381h..3FFh,
can be changed while not operational
1802h |2 transmission type u8 rw FFh cyclic + synchronous, asynchronous
values: 1-240, 254, 255
5 event timer ul6 rw 1F4h event timer in ms for asynchronous
TPDO3
range: 0...65000
TPDO1 Mapping Parameter | record
0 Number of entries u8 ro 07h largest sub index
PDO Mapping for 1st app obj. | u32 co 0x20000608 Occupancy Rate s-Signal
to be mapped
2 PDO Mapping for 2nd app u32 co 0x20000308 Occupancy Rate f-Signal
obj. to be mapped
1A00h | 3 PDO Mapping for 3rd app u32 co | 0x20000508 Occupancy Rate c-Signal
obj. to be mapped
4 PDO Mapping for 4th app u32 co 0x20020108 Temperature
obj. to be mapped
5 PDO Mapping for 5th app u32 co 0x20020b08 Cleaning Counter

Strana 18
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Communication Profile Area
Idx Sub | Name Type Attr. | Default Notes
TPDO1 Mapping Parameter | record
6 PDO Mapping for 6th app u32 co 0x20020c08 Chunk Counter
obj. to be mapped
1A00h - —
7 PDO Mapping for 7th app u32 co 0x20020a01 Cleaning in Progress
obj. to be mapped
TPDO2 Mapping Parameter | record
0 Number of entries u8 ro 02h largest sub index
1 PDO Mapping for 1st app obj. | u32 co 0x20010120 Sensor On Time /s
1A01h to be mapped
2 PDO Mapping for 2nd app u32 co 0x10180420 Serial Number
obj. to be mapped
TPDO3 Mapping Parameter | record
0 Number of entries u8 ro 02h largest sub index
1 PDO Mapping for 1st app obj. | u32 co 0x20010210 QOil age in hours
1A02h to be mapped
2 PDO Mapping for 2nd app u32 co 0x20010520 Remaining Occupancy Time (ROT)
obj. to be mapped

Tabulka 6.4: Slovnik objektl, vztahujici se ke komunikaci

Vsechny objekty, vztahujici se ke snimaci snimaci jsou ulozeny ve slovniku objektl pod indexy od 2000h vyse a uvedeny v tabulce
6.5. Tato ¢ast slovniku objektl je pro kazdy snimac specificka. Déle jsou podporovany nékteré volitelné konfigurace.

www.argo-hytos.com
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Manufacturer-specific Profile Area

Idx Sub | Name Type Attr. | Default Notes
OccupancyRate Parameters | record
0 Number of entries us ro 06h largest sub index
1 Reserved us8 ro Reserved
2 Reserved us ro Reserved
3 OccupancyRate_fine (OR_f) us ro Occupancy rate of the sensor surface with
fine particles (multiplied by 2)
2000h 4 Reserved us ro Reserved
5 OccupancyRate_chunk (OR_c) | u8 ro Occupancy rate of the sensor surface with
big particles (chunks) (multiplied by 2)
OR_c = 100/ chunk_cnt_thr + chunk_cnt
6 OccupancyRate_sum (OR_s) us ro Sum signal of OR_f and OR_c
(multiplied by 2) OR_s = OR_c + OR_f
Time Parameters record
0 Number of entries u8 ro 05h largest sub index
1 Sensor On Time / s u32 ro Sensor On Time / s
2 Oil Age/h ule ro Time since last SONew / h
3 Time since last cleaning ul6 ro Time since last SONew or
2001h (tlc) /h automatic particle release/flush / h
4 Time between two last ule ro Time between the last but one and the last
cleanings (tbc) / h particle release / flush
5 Remaining Occupancy Time u32 ro Time until OR_s reaches 100 %, based on
(ROT)/ h current OR_s value und time since last
particle release / flush / h
Measured and record
Preprocessed Values
0 Number of entries u8 ro 0Ch largest sub index
1 Temperature (T) / °C s8 ro Sensor temperature in °C
2 Reserved ule ro -
3 Reserved s16 ro -
4 Reserved us8 ro -
5 Reserved u8 ro -
6 Reserved u32 ro -
2002h | 7 Reserved s16 ro -
8 Reserved us8 ro -
9 Reserved us ro -
10 Cleaning in Progress boolean ro Particle release/flushing currently
active / inactive (1/0)
11 Cleaning Counter (cIn_cnt) us8 ro Amount of automatic particle
releases / flushs since last SONew
12 Chunk Counter (chunk_cnt) us8 ro Amount of detected chunks
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Manufacturer-specific Profile Area

Idx Sub | Name Type Attr. | Default Notes
Customer Settings record
0 Number of entries u8 ro 08h largest sub index
Analogue Output Type u8 rw 1 0 = Temperature
1=0R_s
2=0R_f
3=0R_c

10 = Clean Counter (0...64 counts)
16 = Chunk Counter (0...10 counts)
40 = sequentielle Ausgabe

2030h 100 = 4mA

101 = 12mA

102 = 20mA

2 Chunk Counter Threshold u8 rw Amount of big particles (chunks)
required to reach OR_c 100%

3 Set new oil u8 wo Reset sensor, release / flush particles, get th
current state as fresh oil state
(correspods SONew-command)

Service Settings record
0 Number of entries u8 ro 7h largest sub index
1 Reserved u8 rw -
2 Reserved u8 rw -
3 Reserved u8 rw -
2031h
4 Reserved s8 rw -
5 Reserved s8 rw -
6 Reserved s8 rw -
7 Maximum Temperature / °C s8 ro Highest seen temperature on the device / °C
Device Settings record
0 Number of entries u8 ro 4h largest sub index
CANopen Start Mode u8 rw 0 0 = Network with NMT Master
(Init => PreOp => Start_Remote_Node =>
Operational)
>0 = Network without NMT Master
(Init => Operational)
CANopen Node ID u8 rw Node ID des CANopen-Busses
2032h CANopen Baudrate u8 rw 1h 0 = 500 Kbit/s
1 = 250 Kbit/s (default)
2 = 125 Kbit/s
3 =100 Kbit/s
4 = 50 Kbit/s
4 Communication Type u8 rw 2h 0 = CANopen
1=J1939
2 =RS232

Tabulka 6.5: Céast komunika¢niho profilu CANopen, vztahuijici se ke snimaci (0.64.16)
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6.5 Uvedeni do provozu s rozhranim CAN

Snimac se standardné dodava s aktivovanym rozhranim RS232 a deaktivovanym rozhranim CAN. Pro trvalou aktivaci rozhrani CAN
se musi snimac nakonfigurovat pres rozhrani RS232 (pfikaz ,SComMode”, viz kapitola 5.3).

PFi dodavce je rozhrani snimace CANopen nakonfigurovano podle tabulky 6.6.

Parametr
Communication mode

Node-ID
Prenosové rychlost CAN
Heart Beat - Timer
TPDO1 ID

TPDO2 ID

TPDO3 ID

TPDO1 Type
TPDO2 Type
TPDO3 Type
TPDO1 Timer
TPDO2 Timer
TPDO3 Timer

Nastavena hodnota

2 (RS232 activated / disabled CAN)
To activate CANopen, communication
mode must be set to 0.

0x64 (dez: 100)

250 kbit/s

500 ms

Node ID + 0x180 = Ox1E4 (dez: 484)
Node ID + 0x280 = 0x2E4 (dez: 740)
Node ID + 0x380 = 0x3E4 (dez: 996)
254

254

254

1000 ms

1000 ms

1000 ms

Pfikaz R$232
SComMode

WCOID
WCOSpd
WCOHBeat
WTPDO1ID
WTPDO2ID
WTPDO3ID
WTPDO1Type
WTPDO2Type
WTPDO3Type
WTPDO1Timer
WTPDO2Timer
WTPDO3Timer

Tabulka 6.6: Standardni konfigurace CANopen

Po konfiguraci rozhrani CAN v souladu s existujici siti CANopen Ize aktivovat rozhrani CAN snimace a Ize jej pfipojit k siti CANopen.

Postup, jak Ize se snima¢em komunikovat pres rozhrani RS232 presto, ze je aktivovana komunikace CAN, je popsan v kapitole 5.

6.6  CAN SAE J1939
Dalsi informace viz www.argo-hytos.com
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7. Prislusenstvi

Popis

Datovy kabel pro pfipojeni pocitace

» strana 1: konektor M12 8-pélovy, 90° Uhlovy, IP67

» strana 2: D-Sub-plug 9-pdlovy s dodate¢nym koaxialnim
vykonovym konektorem pro napéjent

» délka: 5 m, stinény

» teplotni rozsah -25 °C...90 °C

» odolny vici oleji

Datovy kabel s otevienymi konci

» strana 1: konektor M12 8-p6lovy, 90° Uhlovy, IP67

» strana 2: otevieny

» délka: 5 m, stinény

» teplotni rozsah -25 °C...90 °C

» odolny vidi oleji

Konektory snimace

» M12 8-pdlovy, piimy, IP67

» vhodny pro prliméry kabelu 6...8 mm

» teplotni rozsah -20 °C ...85 °C

Adapter USB - RS232 seriovy

» strana 1 (PC): USB A plug

» strana 2 (Periphery): D-Sub-plug 9-p6lovy

» délka: 1,8 m

» vcetné ovladace CD pro windows 98 / ME /2000 / XP / Win 7 / Win 8
Univerzalni napajeni

» rozsah dodavky: 100...240 V AC 50/60 Hz

» vystupni napéti: 24 V DC/max. 0,63 A/ 15W

» pracovni teplotni rozsah: 0...40 °C

» vhodné pro datovy kabel SCSO 100-5030

» napdjeci privod: Euro silovy kabel 2-polovy, 1,5 m
Ethernet - R$232 Gateway

» strana 1: D-Sub-plug 9-pdlovy

» strana 2: RJ45

> 10/100 Mbps

» teplotni rozsah: 0...55 °C

» zdroj napajenf: 12...48 V DC

» Windows 95/98/ME /NT /2000 /XP/Vista/7/8
Zobrazovaci a pamétové zafizeni LubMon Visu

» vhodné pro instalaci do rozvadéc

» vizudlni zobrazeni mérenych dat pomoci displeje
» Datalogger az pro 1500 zaznamd

» SD Card a USB Type B

Objednaci kod
SCSO 100-5030

SCSO 100-5020

SCSO 100-5010

PPCO 100-5420

SCSO 100-5080

SCSO 100-5100

SCSO 900-1000

Tabulka 7: Prislusenstvi
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Strana
6

10
19
21

23
24

Zména

)

)

>

~

~

napajeni: 22... 33

odstranéni poznamky s pdvodnim indexem 3 (pfecislovani indexd pozndmek)
odstranéni véty ...napdjeci napéti v rozsahu 9.... 33 VDC

Tabulka 4.4 zménény hodnoty odporu R a napéti U

zména hodnoty v fadku 1A01h z 0x20010520 na 0x20010120

2030h Sub3: novy typ u8

2032h Sub1: novy typ u8

nové zpracovani tabulky

nova kapitola ¢. 8 Zmény (na nové vloZené strané)
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9. Prohlaseni o shodé

EU - Konformititserklarung ARGO S
EU - Declaration of Conformity B HYTOS

ARGO-HYTOS GMBH

Industriestrae 9
76703 Kraichtal-Menzingen
Tel.: +497250/760

Fax: +49 72 50/ 76 199
www.argo-hytos.com

Die EU - Konformitatserklarung gilt fur folgendes The EU - Declaration of Conformity applies to
Gerat: the following unit:

VerschleilRsensor Wear Sensor

OPCom FerroS
SPCO 500-1000

Wir bestatigen die Ubereinstimmung mit den We confirm the conformity according to the
wesentlichen Anforderungen der europaischen essential requirements of the European
Richtlinie(n): directive(s):

2014/30/EU (EMV) 2014/30/EU (EMC)

2011/65/EU (RoHS) 2011/65/EU (RoHS)

Folgende Norm(en) wurde(n) angewandt: The following standard(s) was (were) applied:

EN 13309: 2010
ISO 13766: 2006
ISO 7637-2 Edition 2: 2004 (partly)
ISO 7637-3 Edition 2: 2007 (partly)

Die Beurteilung und Prifung des Gerétes erfolgte  The evaluation and testing of the device was
durch das EMV-Pruflabor: carried out by the EMC testing laboratory:

TOV SUD Product Service GmbH
AuBere Friihlingstralie 45
94315 Straubing / Germany

Kraichtal, 31.08.2020 },\/, [// Z/ L;’((/

www.argo-hytos.com

(Ort und Datum der (Unterschrift) Matthias Knebel (Un%e\rs hrift) Jgrg Stech \

Ausstellung) Dokumentenverantwortlicher Managing Diregtor O&A

(Place and date of issue) (Signature) Matthias Knebel (Signature) Jorg Stech
Responsible for documents Managing Director O&A
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www.argo-hytos.com

International

A Voith Company

ARGO-HYTOS po celém svété
Benelux ARGO-HYTOS B.V.
Brazil ARGO-HYTOS AT Fluid Power Systems LTDA.
China ARGO-HYTOS Fluid Power Systems
Czech Republic ARGO-HYTOS s.r.o
ARGO-HYTOS Protech s.r.o
France ARGO-HYTOS SAS
Germany ARGO-HYTOS GMBH
Great Britain ARGO-HYTOS Ltd.
Hong Kong ARGO-HYTOS Hong Kong Ltd.
India ARGO-HYTOS PVT. LTD.
Italy ARGO-HYTOS S.r.l.
Poland ARGO-HYTOS Polska spz 0.0.
Russia ARGO-HYTOS LLC
Sweden ARGO-HYTOS Nordic AB
Turkey ARGO-HYTOS Hidrolik Ekip. San. ve Tic. Ltd. $ti.
USA ARGO-HYTOS Inc.

info.benelux@argo-hytos.com
info.br@argo-hytos.com
info.cn@argo-hytos.com
info.cz@argo-hytos.com
info.protech@argo-hytos.com
info.fr@argo-hytos.com
info.de@argo-hytos.com
info.uk@argo-hytos.com
info.hk@argo-hytos.com
info.in@argo-hytos.com
info.it@argo-hytos.com
info.pl@argo-hytos.com
info.ru@argo-hytos.com
info.se@argo-hytos.com
info.tr@argo-hytos.com

info.us@argo-hytos.com
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