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Elektronicka fidici jednotka EL7-I v provedeni na konektor

EL7-I

Technické parametry

> Digitalni elektronicka fidici jednotka v provedeni nastréky DIN konektoru pro Fizeni
hydraulickych ventill s jednim nebo dvéma elektromagnety

> Siroky rozsah napajeciho napéti 9 az 32 V DC

> Snadné nastavovani parametrl pres Bluetooth — class 2

> Aplikace pro Android + iOS pro nastavovani a monitorovani parametrd, vhodna také
pro servisni zasahy

> Rizenf vstupnim analogovym signalem nebo pfipojenim na sbérnici CAN (protokol
EN 50325-4 + DS408)

> Vybér volitelnych typl vstupniho fidiciho signalu

> Siroky rozsah nastaveni frekvence vystupniho PWM signélu na civky elektromagnetd
80 az 1000 Hz

> Dynamické mazani — nastavitelna amplituda a frekvence pro kazdy elektromagnet zvlast
(pri pevné frekvenci PWM 15 kHz)

» Odolnost proti ruseni i proti elektrostatickému vyboji a rychlym prechodovym jevim

> Odolnost proti mechanickym razim a vibracim

> Flexibilni a spolehliva funkce systému dosazena pouzitim rychlého 32bitového
ultra-low-power procesoru

> Vysoké rozliseni a presnost pfevodu vstupniho analogového signalu zajistuje
12bitovy A/D prevodnik

Popis funkce

Elektronickd jednotka je urcena pro fizeni proporcionalnich ventild s jednim nebo dvéma ovlddacimi elektromagnety v oteviené regulacni smycce bez
zpétné vazby. Vyhodou je miniaturni provedeni v podobé nastr¢ky DIN konektoru a jednoduch& montaz na ventil. U ventilG s jednim elektromagnetem
se elektronika nasadi na patku konektoru EN 175301-803-A na civce elektromagnetu. U ventilt se dvéma elektromagnety je kabelem propojena
nastrcka konektoru druhé civky s elektronikou. Napéajeni elektroniky napétim 9 az 32 V DC a prenos vstupniho signalu zajistuje pétikolikovy konektor
se zavitem M12 x 1. Nastavovani parametrd, jako napt. vybér typu fidiciho signalu, nastaveni rampy nebo frekvence vystupniho PWM signalu, se
provadi pomoci Bluetooth v aplikaci ur¢ené pro instalaci na Android a iOS. Aplikace zaroveri umoziuje monitorovani parametrd, coz je vyhodné
zvI&sté pfi zprovoziovani zaFizeni a pti servisu. Rizenf civek elektromagnett PWM signalem snizuje spotfebu energie, ohtev civky, hysterezi a zvy$uje
pfesnost fizen.

Technicka data

Provozni napdjeci napéti Ucc V DC 9..32
Referencni napéti Uref V DC 5
Max. proud pro Uref mA 20
0...20mA,4...20mA, 0 ... +5V DC,
Typy fidiciho signalu (viz tabulka na str. 3) +5VDC0...10VDC, £10VDC,
Ucc/2 5V DC, Uc/2 + 10 V DC
Max. vystupni proud / 1 civku A 3
Frekvence PWM Hz 80 ... 1000
Rozliseni A/D prevodnikd bit 12
Funkce ramp S 0...45
Dynamické mazani — amplituda* % z Imax 0...30 % z Imax
Dynamické mazani — frekvence* Hz 60 ... 300
Linearita % 1
Provozni teplota okoli °C (°F) -40 ... +80 (-40 ... +176)
Elektrické kryti dle EN 60529 IP65 / IP67
1 elektromagnet 0,06 (0.13)
Hmotnost 2 elektromagnety kg (Ibs) 0,10 (0.22)
Jmenovité napéti civky V 12 DC 24 DC
PRM2-04 (civka 16186100) ... 1,7 (civka 16186200) ... 0,8
PRM2-06 (civka 16187500) ...1,6 (civka 16186800) ...1,0
Mezni proud civkou ventilu PRM6-10 A (civka 16195800) ... 1,9 (civka 16196200) ... 1,1
PRL1-06 - -
PRL2-06 - -

*Pri aktivaci dynamického mazani je frekvence PWM automaticky nastavena na 15 kHz

Provedené typové zkousky
1. Odolnost proti ruseni a elektrickd pevnost

Norma Nazev normy

DIN EN 61000-4-2

Zkouska odolnosti proti elektrostatickému vyboji

DIN EN 61000-4-3

Zkouska odolnosti proti vysokofrekvencnimu elektromagnetickému poli

DIN EN 61000-4-4

Zkouska odolnosti proti rychlym elektrickym pfechodovym jeviim

DIN EN 61000-4-5

Zkouska odolnosti proti rdzovému impulzu

DIN EN 61000-4-6

Zkouska odolnosti proti rusenim sifenym vedenim, indukovanym vysokofrekvencnimi poli

DIN EN 61000-4-8

Zkouska odolnosti proti magnetickému poli sitového kmitoctu

2. Elektromagnetickd kompatibilita (EMC)

EN 61000-6-2

Elektromagneticka kompatibilita (EMC) - Cast 6-2: Kmenové normy - Odolnost pro priimyslové prostredi

EN 61000-6-4

Elektromagneticka kompatibilita (EMC) - Cast 6-4: Kmenové normy - Emise - Priimyslové prostredi

3. Odolnost proti mechanickym razdm a vibracim

| Mechanicky raz a vibrace

| Vibrace: sinusoida 10 g, max. amplituda 0,75 mm, 10-2000 Hz, Mechanické razy: 30 g, polovi¢ni sinusoida 11 ms|
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Elektronicka ”d'c,' jednotka Rozte¢ upevnovacich Sroubt elektroniky
EL7-1 v provedeni na konektor a nastréky konektoru
(jen pro dvoumagnetové)

96 96 mm (pro rozvadéc Dn 04)

Konstrukeni provedeni 105 104,5 mm (pro rozvadéc Dn 06)
integrovana na ventilu 145 144,5 mm (pro rozvadéc Dn 10)

Typ fizeného ventilu

Vstupni ridici signal 1 s jednim ovladacim elektromagnetem
analogovy A 2 se dvéma ovladacimi elektromagnety
digitalni CANopen C 3 s bipolarnim linedrnim motorem
Typy integrované fidici elektronické jednotky
Elektronika Rizeny ventil Kolnektory nejsou s9ué§sti dodévky’, r_noino
EL7-IA-1 Ventil s jednim elektromagnetem a analogovym vstupnim signalem zbjzﬁa;sg&osstatne, viz katalogovy st
EL7-IC-1 Ventil s jednim elektromagnetem a pfipojenim ke sbérnici CAN - ’
EL7-IA-3 Ventil s bipolarnim linedrnim motorem a analogovym vstupnim signalem Bioveslan Objednaci ¢islo
EL7-IC-3 Ventil s bipolarnim linearnim motorem a pfipojenim ke sbérnici CAN KM5-A-B 41349600
EL7-1A-2-96 Ventil Dn 04 se dvéma elektromagnety a analogovym vstupnim signalem KM5-S-B 31614900
EL7-IA-2-105 Ventil Dn 06 se dvéma elektromagnety a analogovym vstupnim signalem A - lomeny
EL7-1A-2-145 Ventil Dn 10 se dvéma elektromagnety a analogovym vstupnim signalem B - ¢erny
EL7-IC-2-96 Ventil Dn 04 se dvéma elektromagnety a pfipojenim ke sbérnici CAN S - rovny
EL7-IC-2-105 Ventil Dn 06 se dvéma elektromagnety a pfipojenim ke sbérnici CAN
EL7-IC-2-145 Ventil Dn 10 se dvéma elektromagnety a pfipojenim ke sbérnici CAN

B

Délka propojovaciho kabelu (jen pro dvoumagnetové ventily)
definovana jako roztec upevriovacich sroubl elektroniky a nastreky
konektoru (viz obrazek)

96 mm (3.78 in) - pro rozvadéc¢ Dn 04

A 1 104,5mm (4.11 in) - pro rozvadéc Dn 06
144,5 mm (5.69 in) - pro rozvadéc¢ Dn 10

Rozmeéry v milimetrech (in)

Typ fizeného ventilu Typ fizeného ventilu
1 - sjednim ovlddacim elektromagnetem 2 - se dvéma ovladacimi elektromagnety
3 - s bipolarnim linearnim motorem
~ 87 (3.43) ~178(7.00) ... PRM2-04
~ 186 (7.34) ... PRM2-06
Z \ Vi ~ 226 (8.61) ... PRM2-10
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Zapojeni elektronické fidici jednotky

Zapojeni konektoru
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Cislo pinu Vstupni analogovy signal

Pripojeni na sbérnici CAN

1 Napajeni +Ucc

Napajeni +Ucc

2 Napéjeni GND Napajeni GND
3 Vstupni Fidici signal CAN GND
4 Ridicf signal GND CAN HIGH
5 Vystup Uref =5V DC CAN LOW

Signalizace rezimu pomoci LED

LED Vyznam

Zelena (PWR)

Rozsvicena LED signalizuje napajeni (Ucc), blika pfi napajecim napéti mensim nez 9 V nebo vétsim nez 32 V

Modré (BT)

LED bliké — Bluetooth nesparovano / LED sviti — Bluetooth sparovéano

Cervend (ERR)

LED sviti — chybovy stav (proudovy signal mimo stanoveny rozsah, odpojena civka elektromagnetu)

Blokové schéma EL7
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Napajeci napéti

9..32VDC

IN vybér typu vstupniho signalu (a typu fizeného ventilu)

+/- invertovani vstupniho signalu

PN nastaveni pasma necitlivosti

OFFSET  nastaveni polohy charakteristiky

GAIN nastaveni zesflenf
NELINEARIZACE ->K

IN = +/- [~ PN | RAMPA

|OFFSETHGAIN] [~e0

RAMPA 0-45s

DITHER 60 - 300 Hz /0 - 30 % amplitudy

PWM frekvence 80 - 1000 Hz / 15 kHz pfi pouziti dynamického mazani

PID nastaveni parametrt PID regulatoru

Cc1,C2 civky elektromagnett ventilu

Nastavitelné parametry elektroniky

Nastaveni typu fidiciho signalu

Pracovni teplota

-40 ... +80 °C (-40 ... +176)

Typ ventilu

Typ EL7

idicf signal

S jednim elektromagnetem a analogovym vstupem

EL7-IA-1

R

0...20 mA
4...20 mA
0+ 10 mA

Uc/2 £ 5V DC
0...5vDC*

Se dvéma elektromagnety a analogovym vstupem

S bipolarnim linedrnim motorem a analogovym vstupem

EL7-IA-2

EL7-IA-3
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S jednim elektromagnetem a digitalnim vstupem (CAN)
Se dvéma elektromagnety a digitalnim vstupem (CAN)

S bipolarnim linedrnim motorem a digitalnim vstupem

EL7-IC-1
EL7-IC-2
EL7-IC-3

Vybér fidiciho signalu se neprovadi.
Je generovan v digitalni podobé fidici jednotkou stroje.

*ystupy primarné urcené pro fizeni z Uref

www.argo-hytos.com
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Invertovani fidiciho signalu

U ventilu s jednim elektromagnetem se invertuje fidici signal.
U ventilu se dvéma ovladacimi elektromagnety nebo jednim bipolarnim linedrnim motorem se invertovanim fidiciho signalu zméni orientace pohybu
pistnice fizeného valce nebo smér otaceni hfidele fizeného hydromotoru.

Nastaveni pasma necitlivosti

Funkce umoznuje nastavit velikost oblasti v okoli nuly (v % z maximalni Ly [MA]

hodnoty fidiciho signélu), ve kterém je vystupni signal pro civky
elektromagnetu roven nule.

Funkce se vyuziva v praxi jako opatfeni proti prilis velké citlivosti systému
a pro zvyseni stability regulované sestavy.

__._L__ Ridici signal [%]
Linearizac¢ni funkce

Funkdi Ize vypnout. Pokud je zapnuta, Ize zadanim hodnot deseti bodl vstupniho signdlu upravit tvar charakteristiky vystupni signal jako funkce
vstupniho fidiciho signalu.

Nastaveni zesileni (Gain)

I [MA]
Funkce umozriuje nastavit rychlost nardstu vystupniho signalu ‘ -1 7 . 1
elektroniky s rostoucim vstupnim fidicim signalem 7’
v rozsahu 0 < zesileni < 4 7 >
’
7 -~ <1
7 -~
7 - -
Vs - &
s - &
7 -
P -
-
Ridici signal [%]
Vychozi poloha charakteristiky (Offset)
Funkcg ulmcl)iﬁujevnastavit vychozi polohu charakteristiky posouvanim |, [MA]
ve vertikalnim sméru. = =
Pomoci této funkce Ize eliminovat u proporcionélnich rozvadéct _ -
necitlivost v okoli nuly, zptsobenou pozitivnim krytim Soupatka. Phe
> ”~
”~
”
”~
s
offset

Ridici signal [%]
Funkce rampy

Tato funkce umoznuje definovat ¢as v rozsahu 0 az 45 s, potiebny pro narlst fidiciho (a vystupniho) signalt z nuly na maximum a opacné.
Nastaveni vzestupné a sestupné casti charakteristiky slouzi k omezeni dynamiky pfechodovych déjd a mechanického namahani obvodu.
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Funkce dynamického mazani (Dither) ol bompany

Dynamické mazani redukuje vyrazné vliv adheznich sil na kotvu elektromagnetu a Soupatko ventilu. Adhezni olejova vrstva plsobi proti narstajici sfle
ovladaciho elektromagnetu a zamezuje tak pohybu v oblasti nizkého ovladaciho proudu. Neustalé chvéni kotvy, zplsobené proudovymi pulsy civkou
o vysoké frekvenci a nizké amplitudé, oblast , necitlivosti” vyrazné redukuiji. Lze nastavit frekvenci 60 az 300 Hz a amplitudu 0 az 30 % maximalniho
proudu civkou. PFi vyuziti funkce dynamického mazani se frekvence vystupniho signalu PWM automaticky nastavi na hodnotu 15 kHz.

Nastaveni frekvence vystupniho proudového signalu k civkam (PWM)

Vystupnim signalem je proudovy pulzni Sitkové modulovany signal (PWM). Jeho frekvenci Ize nastavit v rozmezi 80 az 1000 Hz. Pulzni signal snizuje
tepelné zatizeni vinuti civek a zlepSuje dynamiku fizenf.

PID regulator

Nastaveni konstant jednotlivych slozek PID reguldtoru provadi vyrobce v ramci vychoziho nastaveni a vystupni funkéni zkousky. Uzivatel vsak maze
tyto hodnoty prostrednictvim aplikace zménit.

Nastaveni limitniho proudu civkou

Funkce slouzi k ochrané vinuti civky pfed proudovym pretizenim, ale mlze byt vyuzita i pro nastaveni omezeného vykonu civky. Maximalni hodnota
proudu nesmi prekrocit hodnotu uvedenou na plasti civky.

Stazeni aplikace pro nastaveni parametru

Aplikaci, ktera je uloZzena v Android Marketu a Apple Store, je mozné
ziskat nac¢tenim QR kodu podle typu Vaseho zafizent.

T e
LN

#  Download on the . GET IT ON
@& AppStore P> Google play

Nastavovani parametra elektroniky pomoci aplikace

814 &
Skenovani
EL7-E SB620026 Po nactenf aplikace postupujte podle instrukci zobrazovanych na displeji Vaseho zafizent.
ll'ﬂ S-EL7-EMBD Po spusténi aplikace dojde ke skenovani jednotek v okoli a zobrazi se jejich seznam.
Podle sériového ¢isla elektroniky vyberte elektroniku pro konfiguraci.
lllﬂ EL7-E SB620030 Pro spravnou komunikaci musi byt aktivovana funkce Bluetooth a zjistovani polohy.
S-EL7-EMBD

EL7-1SB720007
llﬂﬂ S-EL7-DIN

13:34 el |

< EL7-1SB6210045

Or

Sledovani stavu a konfigurace ventilu jsou
chranény heslem.
Zadejte heslo:

e Aplikace Vas pozada o zadani pfistupového hesla. Ve vychozim nastaveni pouzijte heslo 1234.
LOGIN
S-EL7-DIN
V1.57.2.2
ARGONN
ENHYTOS
Il e} <
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< EL7-1SB6210045

VSTUPY
Ridici napéti 5,740V
Zé&dana hodnota 0,0 %
Chyby OK
CIiVKA A
Proud 41 mA
Po vstupu se zobrazi aktudlni stav EL7 v¢etné pripadnych chybovych hlasenti.
Zéadany proud 0mA Mezi hodnotami vstupu a vystupu Ize prepinat pomoci ikon dole.
Chyby OK
CiVKAB
Proud 50 mA
Zédany proud 0 mA
Chyby OK
1. ) & B
Stav Vstup Vystup Dalsi
1) = & E K uloZeni zménénych parametr(i do paméti EL7 dojde az po kliknuti na tlacitko , Ulozit".
Stav Vstup Vystup Dalsi

Kliknutim na ikonu ,,Dal3i” Ize nastavovat pomocné funkce, napt. zménit pfistupové heslo,

1) ) 2 B zménit jméno nebo aktualizovat firmware.
Stav Vstup Vystup Dalsi
OSTATNI
Rucni fizeni [ )
0 Po kliknuti na tlacitko , Rucni fizeni” prestane ventil reagovat na externi fidici signal

a bude ovladan pouze posuvnikem v aplikaci. . o
Pro névrat do rezimu externiho fizenf je nutné zrusit v aplikaci zatrzeni volby ,Ru¢ni fizeni”.

1 4

<« EL7-1 SB6210045 Po nastaveni poZzadovanych parametr( Ize aplikaci ukoncit nebo prejit na konfiguraci
dalsi elektroniky.

Proud 15 mA
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